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A.00.00.00 OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

1. OkreSlenie przedmiotu zamowienia

1.1. Rodzaj, nazwa i lokalizacja ogdlna przedsiewziecia
Rodzaj przedsiewziecia — ujecie wody pitnej ze stacja uzdatniania wody.
Nazwa przedsiewziecia — ,, Montaz urzadzen na ujeciu wody w Waolce Kanskiej Kolonii ”

1.2. Uczestnicy procesu inwestycyjnego
1/ Zamawiajacy:

- Gmina Rejowiec Fabryczny ul. Lubelska 16 22-169 Rejowiec Fabryczny
2/ Organ nadzoru budowlanego:
- Powiatowy Inspektor Nadzoru Budowlanego w Chetmie

Pl. Niepodlegtosci 1 22-100 Chetm

3/ Generalny wykonawca
4/ Inspektor nadzoru inwestorskiego
5/ Uzytkownik ujecia wody:
- Gmina Rejowiec Fabryczny ul. Lubelska 16 22-169 Rejowiec Fabryczny.

1.3. Charakterystyka przedsi¢wzigcia

1.3.1. Przeznaczenie obiektow i rozwiazanie funkcjonalno-uzytkowe

Celem przedmiotowego przedsiewzigcia inwestycyjnego sa roboty zwigzane z wymiang
zestawu hydroforowego na ujeciu wody w Wolce Kanskiej Kolonii, gmina Rejowiec Fabryczny,
pow. chetmski, woj. lubelskie.

Ujecie wody w miejscowosci Wolka Kanska Kolonia wody zgodnie z obowigzujacym
pozwoleniem wodnoprawnym na pobor wody funkcjonuje w uktadzie technologicznym:

e 2 studnie wiercone: studnia nr 1 o glebokosci 70,0m (zasypana do 54,0m) i studnia nr
2 o glebokosci 52,0m,

e stacja wodociggowa w iloSciach nie przekraczajacych: Qdér=300m>/d,
Qhmax=25m*/h, przy zatwierdzonych zasobach eksploatacyjnych ujecia w wysokosci
Qc=40,0m*/h i depresji s=6,5m. Faktycznie pobiera si¢ okoto 25 m%h.

Studnie uymujg wode z czwartorzedowej warstwy wodonosnej. Pobierana woda z ujecia spetnia
wymagania jako$ciowe dla wod do picia i nie wymaga uzdatnienia.

Charakterystyka istniejacego ujecia wody pitnej

Istniejace ujecie wody pitnej w miejscowosci Wolka Kanska Kolonia wykonano w
uktadzie 2-stopniowego pompowania wody, ze studni giebinowych (pompy I-go stopnia) do
zbiornika wyréwnawczego wody, a nastgpnie zestawem hydroforowym (pompami 1l-go
stopnia) zainstalowanymi w budynku technologicznym stacji wodociggowej do gminnej sieci
wodociggowej rozbiorczej. Woda przesytana jest w stanie surowym, nie uzdatniona. Ujecie
wody pracuje w sposob automatyczny i nie wymaga statej obstugi, lecz okresowego dozoru.

[lo$¢ wody czerpanej zujecia (studni glebinowych) mierzona jest wodomierzami
zainstalowanymi w obudowach studni.

Podstawowe obiekty technologiczne ujgcia wody stanowig:

1/ STUDNIA GLEBINOWYCH PODSTAWOWA NR 1, STUDNIA GLEBINOWYCH
REZERWOWA NR 2



Studnie glebinowe ujmujg wode z utworéw czwartorzedowych. Studnie zlokalizowano na
dziatce wlasnej ujecia, odleglos¢ miedzy studniami wynosi 20m. Studnie glgbinowe
potaczone sg rownolegle do wspdlnego rurociggu ttocznego wody zasilajgcego zbiornik
Wyrownawczy.

konstrukcja i wyposazenie studni nr 1: zarurowanie studni wykonane jest rurami stalowymi o
srednicy liczac od poziomu terenu: do glebokosci 10m - @ 16, do glebokosci 40m - @ 14
Filtr siatkowy o dlugo$ci 8m wykonany jest na rurze @ 9,5/8% i umieszczony na poziomie 40-
48m p.p.t. Catkowita gltebokos¢ odwiertu wynosi 70,0m, z tym, ze glebokos$¢ czynna wynosi
51m, glebiej otwor zostat zasypany piaskiem. Glowica studni umieszczona jest w obudowie
z krggow zelbetowych @ 1,5m. Przewod tloczny @ 80mm uzbrojony jest w wodomierz
kolanowy, zwor zwrotny 1 odcinajacy. Wyposazenie studni stanowi pompa glgbinowa typu
GB.2.04 o parametrach:

Q=9,0-18,0 m*h
H=47-29 m st.w
Ns=3,3kW

Studnia wyposazona jest w czujnik ,,cluwo* blokady pracy pompy i zabezpieczenia przed
suchobiegiem na wypadek spadku poziomu wody ponizej pompy. Normalnie sterowanie
praca pompy odbywa si¢ poziomem wody w zbiorniku wodociggowym wyrownawczym za
posrednictwem sond konduktometrycznych i odpowiedniej automatyki elektryczne;.

konstrukcja i wyposazenie studni nr 2: druga studnia wykonana jest jak studnia nr 1.
Zlokalizowana jest w odlegtosci 20m od istniejacej. Studnie wiaczone sa w instalacje ujecia
réwnolegle eksploatowane sg przemiennie.

2/ ZBIORNIK WYROWNAWCZY WODY - wyniesiony w nasypie ziemnym, w konstrukcji
zelbetowej o pojemnosci uzytkowej Vuz=150m® i pojemnosci catkowitej Ve=177m’.
Normalnie pojemnos$¢ eksploatacyjna wynosi¢ bedzie 100m?®, pozostata czes¢ 50m® to stala
rezerwa na cele p.poz. Wyposazenie zbiornika stanowia:

- sondy konduktometryczne do sterowania praca pomp glebinowych I-go stopnia oraz
zabezpieczenie przed suchobiegiem pomp Il-ego stopnia ,

- rurociagi technologiczne wody: doprowadzajacy wode ze studni, czerpalny, spustowy
I przelewowy.

3/ BUDYNEK TECHNOLOGICZNY STACJI WODOCI4AGOWEJ - parterowy o konstrukcji
tradycyjnej, o wymiarach w $wietle 4,26 x 6,0 m 1 wysokosci $redniej 3,20m. Budynek
posiada tylko jedno pomieszczenie technologiczne w wydzielong chlorownig. Ogrzewanie
piecowe. Wyposazenie technologiczne stanowig: zbiornik hydroforowy o pojemnosci 1500
dm?, sprezarka powietrza z silnikiem Ns = 3,0kW oraz rurociagi technologiczne wraz z
armatura

Woda ze zbiornika wyrownawczego ttoczona jest zainstalowanym w pomieszczeniu
pompowni - zestawem hydroforowym typu HYDRO-MD3.3-20.45 MODUL wg karty
katalogowej Nr 3,6 produkcji HYDROINSTAL - Wroctaw o nastepujacych parametrach:

- wydajno$¢ Qmax=0-55m>/h, wysoko$¢ tloczenia h=61-50m st.w., moc Ns=9x1,5=

13,5kW.
Praca pomp z naptywem grawitacyjnym ze zbiornika wyrownawczego.

Do pomiaru ilosci wody podawanej do sieci rozbiorczej w pomieszczeniu hydroforni
zainstalowano 2 wodomierze sprz¢zone réwnolegle MZ-100 mm, ktore mierzg ilos¢ wody
tloczonej do sieci ( dostawa wody na teren gminy Siedliszcze jest oddzielnie opomiarowana).

Ujecie wody wyposazone jest w instalacje do dezynfekcji wody roztworem
podchlorynu sodu, zainstalowang w wydzielonym pomieszczeniu chlorowni. Jako$¢ wody



pitnej nie wymaga dezynfekcji, chlorowanie wody prowadzone jest w razie potrzeby
doraznej, na polecenie Stacji Sanitarno-Epidemiologicznej.

Obiekty pomocnicze i towarzyszace ujecia wody:

4/ KOMORA ARMATURY — komora podziemna, zelbetowa o wymiarach 1,5x2,0x1,9m na
rurociggu ttocznym wody ze studni glgbinowych o $rednicy DN100mm; wyposazenie
rurociggu ttocznym wody w komorze stanowig zasuwy odcinajace oraz instalacja wlaczenia
rurociggu tlocznego podchlorynu sodu o §rednicy ¥20mm.

5/ STUDNIE CHLONNE - stanowig instalacje 3-ech podziemnych studni polaczonych
szeregowo dla potrzeb odprowadzenia do ziemi wody spustowej i przelewu ze zbiornika
wyrownawczego, studnie wykonane z kregow betonowych o $rednicy D-1,20m i glebokosci
catkowitej Hc=3,30m, z dnem chtonnym z grysu kamiennego. Glebokos¢ uzytkowa
Huz=1,80m, pojemnos¢ uzytkowa studni 6+10m?>,

6/ RUROCIAGI I KANALY TECHNOLOGICZNE

Stan techniczny podstawowych obiektow technologicznych i wyposazenia
technologicznego jest ogdlnie dobry.

Istniejace ujecie wody jest poprawnie eksploatowane. Ponadto zachowana jest
wlasciwa estetyka obiektu, z uwagi na przestrzeganie dbatosci o czystos¢ 1 porzadek w
obiektach i na terenie.

Projektowana wymiana zestawu hydroforowego realizowana bedzie w istniejacej
stacji wodociggowej na dzialce o nr ewid. 25/2 w miejscowosci Wolka Kanska Kolonia.

Ujecie wody w miejscowosci Wolka Kanska Kolonia. zlokalizowano na dzialce o nr
ewid. 25/2, w obrebie miejscowosci Wolka Kanska Kolonia.
Dla przedmiotowej inwestycji Gmina posiada Miejscowy Plan Zagospodarowania
Przestrzennego Gminy Rejowiec Fabryczny uchwalony Uchwalg Nr XIV Rady Gminy
Rejowiec z dnia 29 lutego 2003.

1.3.2. Ogolny zakres robét
1.3.2.1. Rodzaje wystepujacych robot

UJECIE WODY - STUDNIE GLEBINOWE NR 1 i NR 2— zakres robdt obejmuje
wymiang istniejagcego wyposazenia na nowe, tj.:
- demontaz istniejagcych wodomierzy kolanowych koierzowych,
- montaz nowych wodomierzy studziennych kolanowych kotnierzowych.

ZBIORNIK WYROWNAWCZY WODY — zakres robot obejmuje wymiane istniejacego
wyposazenia na nowe, z zachowaniem istniejgcego systemu sterowania tj.
- demontaz istniejacych sond konduktometrycznych,
- montaz nowego wyposazenia tj. sondy konduktometryczne w zakresie
sterowania pracg zbiornika wyroéwnawczego, pomp glebinowych, zestawu
hydroforowego, wiaczenie w zakres istniejacego sterowania pracg ujecia
wody.

3 BUDYNEK UJECIA WODY —
Zakres rob6t obejmuje:

— w branzy budowlanej — wykonanie nowego dachu na budynku ujecia (dach
jednospadowy) 1 pokrycie go blacha, wykonanie obrébek blacharskich
wraz z rynnami i rurami spustowymi, wykonanie elewacji zewnetrzne;,
utoZzenie glazury na $cianach wewngtrznych, malowanie §cian, potozenie
terakoty w pomieszczeniu hydroforni i w pomieszczeniu chlorowni.

— w branzy technologicznej — montaz kompletnego zestawu hydroforowego
wraz ze sterowaniem, sondg poziomu w zbiorniku wyréwnawczym..



Istniejgcy zestaw hydroforowy do zdemontowania. Nalezy wymieni¢
réwniez kréciec zeliwny dwukotnierzowy o dlugosci L=1100mm na
istniejgcej instalacji hydroforowej. Wyposazenie pozostale bez zmian w
stosunku do stanu istniejgcego.

— w branzach instalacyjnych — wykonanie nowych podigczen elektrycznych.

1.3.2.2. Opis zagospodarowania terenu

Ujecie wody w miejscowosci Wolka Kanska Kolonia. zlokalizowano na dziatce o nr
ewid. 25/2, w obrebie miejscowosci Wolka Kanska Kolonia.

Dla przedmiotowej inwestycji Gmina posiada Miejscowy Plan Zagospodarowania
Przestrzennego Gminy Rejowiec Fabryczny uchwalony Uchwatg Nr XIV Rady Gminy
Rejowiec z dnia 29 lutego 2003.

Zakres przedmiotowego przedsiewzigcia w calosci realizowany bedzie na dzialce
wlasnej ujecia wody.

1.4. Dokumentacja projektowa stanowiaca podstawe do zamoéwienia i realizacji robot

1.4.1. Spis projektow -, MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY W WOLCE
KANSKIEJ”:

— Projekt wykonawczy:
1/ Projekt zagospodarowania terenu
2/ Architektura + Konstrukcja
3/ Technologia + Instalacje sanitarne
4/ Instalacje elektryczne.

1.4.2. Jednostka projektujaca
Jednostka projektujaca: )
»BIONOR” Sp. z 0.0. 25-114 Kielce, ul. Sciegiennego 26, tel. 41 348 33 03.

1.4.3. Wykaz innych dokumentacji
1/ Dokumentacja archiwalna uje¢cia wody.

1.4.4. Zgodnos¢ robot z dokumentacja techniczna

Dokumentacja projektowa oraz dodatkowe dokumenty przekazane Wykonawcy
stanowiag czg$s¢ Umowy, a wymagania wyszczegolnione w chocby jednym z nich sa
obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej dokumentacji. W przypadku
rozbiezno$ci w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowiazuje kolejnos¢ ich waznos$ci
wymieniona w ,,0golnych warunkach umowy”.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac wykonywanych zgodnie z dokumentacja
projektowa 1 kontraktowg, specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Inspektora nadzoru.
Wykonawca zobowigzany jest wykonywaé wszystkie roboty $ci§le wedlug dokumentacji
projektowej. W przypadku rozbieznosci opis wymiarOw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa 1 szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi. Dane okreslone w dokumentacji
projektowe] 1 w szczegdtowych specyfikacjach technicznych beda uwazane za wartosci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementdw budowli musza by¢ jednorodne 1 wykazywaé
zgodnos¢ z okreSlonymi wymaganiami, a rozrzuty cech nie mogg przekraczac
dopuszczalnego podziatu tolerancji. W przypadku, gdy materiat lub roboty nie beda w petni
zgodne z dokumentacja projektowa lub szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi oraz
wplynie to na niezadowalajaca jako$¢ elementow budowli, to takie materialty zostang
zastgpione innymi, rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.



Wszystkie zmiany i1 uzupetnienia dokumentacji projektowej, wynikte w trakcie realizacji
robot, Wykonawca przygotuje na wlasny koszt. Wykonawca przygotuje niezbedne rysunki i
przedtozy je w 4-ech kopiach do akceptacji Inspektora nadzoru.
1.5. Definicje i skroty

Uzyte w szczegdlowych specyfikacjach technicznych wymienione ponizej okreslenia
nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujaco:

Dziennik budowy — dziennik, wydany zgodnie z obowigzujagcymi przepisami,
stanowigcy urzegdowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i
okolicznosci zachodzacych w toku wykonywania robot.

Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do
kierowania i do wyst¢powania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
Materialy — wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodnie z
dokumentacjg projektowa 1 specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez
Inspektora nadzoru.

Uwaga! llekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszqcej sie do opisu przedmiotu
zamowienia wskazane zostatly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza
sie metody, materialy, urzgdzenia itp rownowazne do przedstawionych w opisie.
Odpowiednia (bliska) zgodno$¢ — zgodnos¢ wykonywanych robot z
dopuszczonymi tolerancjami, a jesli przedzial tolerancji nie zostat okreslony — z
przecietnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego rodzaju robot
budowlanych.

Inspektor nadzoru inwestorskiego — uprawniona osoba fizyczna sprawujaca
nadzor na budowie w imieniu Zamawiajacego

Polecenie Inspektora nadzoru inwestorskiego — wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcy przez Inspektora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

Projektant — uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem
dokumentacji projektowej.
Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inspektora nadzoru zeszyt z

ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robdt w formie wyliczen szkicoOw 1 ewentualnie dodatkowych
zalacznikow. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez
Inspektora nadzoru.

Wymiar nominalny DN — liczbowe oznaczenie wymiaru elementu, ktore jest
dogodnie zaokraglong liczba, w przyblizeniu réwng wymiarowi rzeczywistemu w
odpowiedniej jednostce odniesienia

Srednica nominalna dn- wymagana érednica przyporzadkowana do wymiaru
nominalnego.

Cisnienie nominalne PN — liczbowe oznaczenie ci$nienia charakteryzujace
wymiary 1 wytrzymatos¢ elementu instalacji w temperaturze odniesienia. W
systemach rurowych temperaturg odniesienia jest temperatura wody réwna 20°C
Przewdéd wodociggowy — rurociag wraz z niezbednym uzbrojeniem i urzadzeniami
stuzacy do transportu wody.

Uzbrojenie przewodu - wurzadzenia zainstalowane na przewodzie nie bedace
polaczeniami, ksztattkami stuzace do celow regulacyjnych, zabezpieczajacych,
pomiarowych, czerpalnych, sterujacych itp.

Pompa glebinowa — urzadzenie do tloczenia wody surowej ze studni glebinowej do
budynku stacji.

Stacja uzdatniania wody (SUW) — zespol urzadzen wspotpracujacych ze soba i
znajdujacych sie¢ w jednym budynku stuzacym do uzdatniania wody.

Zestaw hydroforowy— urzadzenie wspotpracujac ze zbiornikiem retencyjnym zapewnia
dostawe wody do sieci wodociaggowej o odpowiednim cisnieniu i wydajnosci.
Rozdzielnia technologiczna — urzadzenie nadzorujace automatyczng prace stacji,
wyposazone w sterownik mikroprocesorowy.



— Rozdzielnia pneumatyczna — realizuje proces przygotowania powietrza do
aeracji.

— Waodociag - zespot wspotpracujacych ze sobg obiektow 1 urzadzen inzynierskich,
przeznaczony do zaopatrywania ludnos$ci i przemystu w wodg.

— Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim
robot oraz inne miejsca wymienione w kontrakcie jako tworzace czgs¢ terenu
budowy.

— Zadanie budowlane - cze¢$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng
catos¢ konstrukcyjng lub technologiczng, zdolng do samodzielnego petienia
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot
zwigzanych z budowa, modernizacja/ przebudowsg, utrzymaniem oraz ochrong
budowli lub jej elementu.

2. Inspektor nadzoru inwestorskiego

Inspektor nadzoru inwestorskiego - osoba posiadajagca odpowiednie wyksztatcenie
techniczne 1 praktyke zawodowa oraz uprawnienie budowlane, wykonujaca samodzielne
funkcje techniczne w budownictwie, ktérej Zamawiajacy powierza nadzor nad budowa
obiektu budowlanego. Inspektor nadzoru w ramach posiadanego uprawnienia od
Zamawiajacego reprezentuje interesy Zamawiajacego na budowie. Inspektor nadzoru z
ramienia Zamawiajacego kontroluje zgodno$ci realizacji robot budowlanych z dokumentacja
projektowa, pozwoleniem na budowe, specyfikacjami technicznymi, obowigzujacymi
przepisami, zasadami wiedzy technicznej 1 postanowieniami warunkow umowy oraz
sprawdza jako$¢ wykonywanych rob6t i wbudowanych materiatldow, dokonuje sprawdzenia i
odbioru rob6t budowlanych, ulegajacych zakryciu, potwierdzenia faktycznie wykonanych
robot.

3. Materialy i urzadzenia

Uwaga!/ llekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszqcej si¢ do opisu przedmiotu zamowienia
wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie metody, materiaty,
urzgdzenia itp rownowazne do przedstawionych w opisie.

3.1. Zrédla uzyskiwania materialéw i urzadzen

Wszystkie wbudowane materiaty i urzadzenia instalowane w trakcie wykonywania robot
muszg by¢ zgodne z wymaganiami okre$lonymi w poszczegolnych szczegdtowych specyfikacjach
technicznych. Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatdéw przeznaczonych do robot, jak rowniez instalowanych urzadzen, Wykonawca przedstawi
szczegbtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania, zamawiania lub
wydobywania tych materialow 1 odpowiednie $wiadectwo badan laboratoryjnych oraz probki do
zatwierdzenia przez Inspektora nadzoru. Zatwierdzenie partii materiatdéw z danego Zrédla nie oznacza
automatycznie, ze wszystkie materialy z danego zrédla uzyskaja zatwierdzenie. Wykonawca
zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciaggly spelniaja wymagania szczegélowych specyfikacji
technicznych w czasie postepu robot.
Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wilascicieli i odnosnych witadz na pozyskanie
materiatbw z jakichkolwiek Zrodet miejscowych wilaczajac w to zrodlta wskazane przez
Zamawiajgcego 1 jest zobowigzany dostarczyé Inspektorowi nadzoru wymagane dokumenty przed
rozpoczeciem eksploatacji zrodla. Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan
terenowych 1 laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do
zatwierdzenia Inspektorowi nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialnos$¢ za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych materiatow
z jakiegokolwiek zrédta. Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.
Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopow na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy beda wykorzystywane do robot lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Inspektora nadzoru. Z wyjatkiem uzyskania
na to pisemnej zgody Inspektora nadzoru, Wykonawca nie bgdzie prowadzi¢ zadnych
wykopéw w obrgbie terenu budowy poza tymi, ktore zostaly wyszczegdlnione w
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dokumentach umowy. Eksploatacja zrodet materiatlow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami
prawnymi obowigzujacymi na danym obszarze.

3.2. Kontrola materialéw i urzadzen

Inspektor nadzoru moze okresowo kontrolowa¢ dostarczane na budowe materialy i
urzadzenia, zeby sprawdzi¢ zgodno$¢ z wymaganiami szczegdtowych specyfikacji
technicznych. Inspektor nadzoru jest upowazniony do pobierania i badania probek materiatu
w celu sprawdzenia jego wiasnosci. Wyniki tych prob moga stanowi¢ podstawe do aprobaty
jakos$ci danej partii materialu. Inspektor nadzoru jest réwniez upowazniony do
przeprowadzenia inspekcji w wytwoérniach materiatow 1 urzadzen. Wytwoérnie materiatow
moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inspektora nadzoru w celu sprawdzenia zgodnos$ci
stosowanych metod produkcyjnych z wymogami. W przypadku, gdy Inspektora nadzoru
bedzie przeprowadzat inspekcje wytworni, beda zachowane nastepujace warunki:
- Inspektor nadzoru bedzie mial zapewniong wspotprace 1 pomoc Wykonawcy oraz
producenta materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji
- Inspektor nadzoru bedzie miatl wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytworni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialdow przeznaczonych do realizacji umowy.

3.3. Certyfikaty, deklaracje i atesty materialow i urzadzen

Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:
a) certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodnos$¢ z kryteriami
technicznymi okre§lanymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepisow 1 dokumentow technicznych,
b) deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

- Polskg Norma,

- lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobow dla ktorych nie ustalono Polskiej

Normy, jezeli nie s3 objete certyfikacja 1 ktore spelniaja wymogi szczegdélowych

specyfikacji technicznych.
W przypadku materiatéw, dla ktorych w/w dokumenty sa wymagane przez szczegdtowe
specyfikacje techniczne, kazda partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty,
okreslajace w sposob jednoznaczny jej cechy. Przed wykonaniem przez Wykonawce badan
jako$ci materiatow, Inspektor nadzoru moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajace atest
producenta stwierdzajacy pelna zgodno$¢ tych materialtow z warunkami podanymi w
szczegOdtowych specyfikacjach technicznych. Produkty przemyslowe musza posiadaé atesty
wydane przez producenta, poparte w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego
badan. Kopie wynikow tych badan musza by¢ dostarczone przez Wykonawce Inspektorowi
nadzoru. Materialy posiadajace atesty, a urzadzenia wazng legalizacj¢, moga by¢ badane
przez Inspektora nadzoru w dowolnym czasie. W przypadku, gdy zostanie stwierdzona
niezgodnos$¢ wilasciwosci przewidzianych do uzycia materiatow i1 urzadzen z wymaganiami
zawartymi w szczegolowych specyfikacjach technicznych nie zostang one wbudowane.

3.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom umowy

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Zamawiajacego. Jesli Inspektor
nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz te, dla ktorych
zostaty zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewartosciowany przez Inspektora
nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i1 nie zaakceptowane
materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i
niezaptaceniem.

3.5. Przechowywanie i skladanie materialow i urzadzen

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materialy i urzadzenia, do czasu,
gdy beda one potrzebne do robdt, byty zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaty
swoja jakos¢ 1 whasciwosci do robdt 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania materialow i urzadzen beda zlokalizowane w obrebie terenu
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budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

3.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub szczegdlowe specyfikacje techniczne przewiduja
mozliwo$¢ wariantowego zastosowania materiatow w wykonywanych robotach, Wykonawca
powiadomi Inspektora nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem
materiatu, albo w okresie dluzszym, jesli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej
zmieniony bez zgody Inspektora nadzoru.

4. Sprzet

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdt powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typoéw i ilosci
wskazaniom zawartym w szczegotowych specyfikacjach technicznych, programie
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robdt, zaakceptowanym przez Inspektora
nadzoru. W przypadku braku ustalen w powyzszych dokumentach sprz¢t powinien by¢
uzgodniony i zaakceptowany przez Inspektora nadzoru. Liczba i wydajno$¢ sprzgtu bedzie
gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami okre§lonymi w dokumentacji
projektowej, szczegotowych specyfikacjach technicznych i wskazaniach Inspektora nadzoru
w terminie przewidzianym umow3a. Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do
wykonania robot ma by¢ utrzymany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny
z normami ochrony srodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentow potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami. Jakikolwiek
sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujagce zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inspektora nadzoru zdyskwalifikowane 1 nie dopuszczone do robot.

5. Transport

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wilasciwosci przewozonych
materialdow. Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z
zasadami okreS§lonymi w dokumentacji projektowej, szczegdlowych specyfikacjach
technicznych 1 wskazaniach Inspektora nadzoru, w terminie przewidzianym umowg. Przy
ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepisow ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obcigzen na
osie moga by¢ dopuszczone przez Inspektora nadzoru, pod warunkiem przywrodcenia stanu
pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

6. Wykonanie robot

6.1. Ogolne zasady wykonania robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za:

— prowadzenie robot zgodnie z zawarta umowa,

— Sciste przestrzeganie harmonogramu robot,

— jakos$¢ zastosowanych materialdéw 1 wykonywanych robot,

— zgodno$¢ wykonywanych robot z dokumentacja projektowa oraz wymaganiami
specyfikacji technicznych, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inspektora
nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za dokladne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi w
dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez Inspektora nadzoru. Nastgpstwa
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jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu 1 wyznaczeniu robot,
jesli wymagac¢ tego bedzie Inspektor nadzoru, zostang poprawione przez Wykonawce na
wlasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inspektora
nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadno$¢. Wykonawca
zatrudni uprawnionego geodete do geodezyjnej obstugi budowy w odpowiednim wymiarze
godzin pracy, ktory w razie potrzeby bedzie stuzyl pomoca Inspektorowi nadzoru przy
sprawdzaniu lokalizacji 1 rzednych wyznaczonych przez Wykonawcg.

Decyzje Inspektora nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw
robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w umowie, dokumentacji projektowej i
szczegotowych specyfikacjach technicznych, a takze obowigzujacych w normach i
wytycznych wykonania i odbioru robot. Przy podejmowaniu decyzji Inspektor nadzoru
uwzglednia¢ bedzie wyniki badan materialéw i jako$ci robdt, dopuszczalne niedoktadnosci
wystepujace przy produkcji 1 przy badaniu materiatow, doswiadczenia z przesztosci, wyniki
badan naukowych oraz inne czynniki wptywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inspektora nadzoru beda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
Wwyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba wstrzymania robot. Skutki
finansowe wynikle z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6.2. Teren budowy

6.2.1. Charakterystyka terenu budowy

Teren budowy bedzie si¢ ograniczat do granic wlasno$ciowych dzialki istniejacego
ujecia wody. Teren istniejacego ujecia wody jest zagospodarowany i urzadzony w sposob
trwaly w granicach istniejacego ogrodzenia. Teren budowy nowych obiektow oraz
rozbudowy obiektéw istniejacych ujgcia wody bedzie sie¢ ograniczal do granic
wlasnosciowych dziatki ujecia.

Dojazd do terenu budowy istniejacy, droga gminng ze zjazdem na teren ujecia.
Uwzgledniajac istniejace zagospodarowanie terenu, urzadzenie placu budowy bedzie
obejmowac:

— dowdz materiatdw w miare postepu robot i zuzywanie ich na biezaco bez mozliwosci
dhuzszego sktadowania, z uwagi na ograniczong powierzchni¢ terenu ujgcia,
— zorganizowanie zaplecza socjalno-technicznego dla potrzeb pracownikow budowy.

6.2.2. Przekazanie terenu budowy
Zamawiajacy protokolarnie w terminie okreslonym w dokumentach umowy przekaze

Wykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i
administracyjnymi. W czasie przekazywania terenu budowy Zamawiajacy przekazuje
Wykonawcy:

— dokumentacje projektowa okreslong w pkt. 1.4.,

— dziennik budowy,

— kopie decyzji o pozwoleniu na budowe,
kopie uzgodnien i zezwolef uzyskanych w czasie przygotowywania robot do realizacji
przez Zamawiajacego dla umozliwienia prowadzenia robot.

6.2.3. Ochrona i utrzymanie budowy

Wykonawca umiesci w odpowiednich miejscach 1 ilo$ciach tablice informacyjne
zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 26.06.2002r. Tablice informacyjne
beda utrzymane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
Utrzymanie tymczasowych urzadzen zabezpieczajacych plac budowy (dozor) uczestnicy
procesu inwestycyjnego (Inwestor, Wykonawca) okresla w szczegotowych warunkach
umowy.
Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno§¢ za ochron¢ przekazanych punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca ustali 1 odtworzy na wlasny koszt.

6.2.4. Ochrona wlasnosci i urzadzen
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Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone istniejacych instalacji nadziemnych i
podziemnych oraz urzadzen znajdujacych si¢ w obrebie placu budowy. Do obowigzkéw
Wykonawcy nalezy wtasciwe oznakowanie 1 zabezpieczenie przed uszkodzeniem w trakcie
realizacji robot istniejacych instalacji i urzadzen. Jezeli wystapi konieczno$¢ przeniesienia
instalacji 1 urzadzen w granicach placu budowy, Wykonawca ma obowigzek poinformowac
Inspektora nadzoru o zamiarze rozpoczecia takich robot. Wykonawca natychmiast
poinformuje Inspektora nadzoru o kazdym przypadkowym uszkodzeniu istniejacych instalacji
i urzadzen oraz usunie powstate szkody. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszystkie
szkody spowodowane jego dzialaniem w instalacjach nadziemnych i1 podziemnych
pokazanych na planie zagospodarowania terenu dostarczonym przez Zamawiajacego.

6.2.5. Ochrona Srodowiska w trakcie realizacji roboét
W trakcie realizacji robot Wykonawca zobowigzany jest do przestrzegania wszystkich
przepisoOw prawnych w zakresie ochrony srodowiska naturalnego na placu budowy oraz poza
jego terenem. Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot
wszelkie przepisy dotyczace ochrony $rodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
— utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;,
— podejmowa¢ wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwosci dla oséb lub wilasnosci spolecznej i innych, a
wynikajacych ze skazania terenu, hatasu lub innych przyczyn powstalych w
nastepstwie jego sposobu dziatania. Stosujac si¢ do tych wymagan Wykonawca bedzie
miat szczegolny wzglad na:
¢ lokalizacj¢ magazynéw, sktadowisk, ukopow,
e S$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
o zanieczyszczeniem zbiornikow 1 ciekow wodnych ptynami lub
substancjami toksycznymi,
o zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
o mozliwo$cig powstania pozaru.

6.2.6. Zapewnienie bezpieczenstwa i higieny pracy oraz ochrony zdrowia

Wykonawca dostarczy na budowg i bedzie utrzymywat wyposazenie konieczne dla
zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia pracownikow. Zapewni wyposazenie w
urzadzenia socjalne oraz odpowiednie wyposazenie w sprzet 1 odziez wymaganag dla ochronny
zycia 1 zdrowia oséb zatrudnionych na placu budowy. Podczas realizacji robot Wykonawca
bedzie przestrzegacé przepisdw dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci
Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan
sanitarnych. Wykonawca zapewni 1 bedzie utrzymywal wszelkie zabezpieczenia
bezpieczenstwa publicznego. Uznaje si¢, wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan
okreslonych powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie 1 s3 uwzglednione w cenie umowne;.

6.2.7. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie stosowat si¢ do wszystkich przepisOw prawnych obowigzujacych
w zakresie bezpieczenstwa przeciwpozarowego.
Materialy latwopalne beda skladowane w sposoéb zgodny z odpowiednimi przepisami
przeciwpozarowymi, w bezpiecznej odlegtosci od budynkow i sktadowisk, w miejscach
zabezpieczonych przed dostgpem o0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robdt albo przez
jego pracownikow.

6.2.8. Materialy szkodliwe dla otoczenia
Materiaty, ktére w sposob trwaty sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczane do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materialow wywolujacych szkodliwe promieniowanie o
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stezeniu wigckszym od dopuszczalnego, okreslonego obowigzujacymi, odpowiednimi
przepisami. Materiaty, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po
zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod
warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego
odpowiednie przepisy Zamawiajacy powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych materiatow od
wlasciwych organow administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyl materiatow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich wuzycie spowodowato
jakiekolwiek zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

6.2.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na o$ przy
transporcie materialdw 1 wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbedne
zezwolenia od witadz, co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inspektora nadzoru. Pojazdy i tadunki
powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo ukonczony
fragment budowy w obrebie terenu budowy i wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich robot w ten sposéb uszkodzonych.

6.2.10. Likwidacja placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do likwidacji placu budowy i pelnego uporzadkowania
terenu wokol budowy. Uprzatnigcie terenu budowy stanowi wymog okreslony przepisami
administracyjnymi o porzadku.

6.2.11. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowigzany jest zna¢ przepisy wydane przez wiladze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposdb zwigzane z robotami
I bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie prawa, przepisow i wytycznych podczas
prowadzenia robot. Wykonawca bedzie przestrzega¢ prawo patentowe i bedzie w pehni
odpowiedzialny za wypekianie wszelkich wymagan prawnych odno$nie wykorzystania
opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly bedzie informowac¢ Inspektora
nadzoru o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

6.3. Projekt organizacji robot

6.3.1. Przygotowanie dokumentéw wchodzacych w sklad projektu organizacji robot
W  ramach prac przygotowawczych, przed przystagpieniem do wykonywania

zasadniczych robdt, Wykonawca jest zobowigzany do opracowania 1 przekazania
Inspektorowi nadzoru do akceptacji nastgpujacych dokumentow:

1. projekt organizacji robot,

2. szczegdlowy harmonogram robdt i finansowania,

3. plan bezpieczenstwa i ochrony zdrowia,

4. program zapewnienia jakosci.

6.3.2. Projekt organizacji robot
Opracowany przez Wykonawce projekt organizacji robot musi by¢ dostosowany do
charakteru i zakresu przewidywanych do wykonania robét. Projekt organizacji robdt ma
zapewni¢ zaplanowany sposob realizacji robot, w oparciu o zasoby techniczne, ludzkie 1
organizacyjne, ktoére zapewnig realizacje robdt zgodnie z dokumentacja projektowa,
specyfikacjami technicznymi i instrukcjami Zamawiajacego oraz harmonogramem robot.
Projekt organizacji rob6t powinien zawierac:
— organizacj¢ wykonania robot, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
— projekt zagospodarowania zaplecza Wykonawcy,
— organizacj¢ ruchu na budowie,
— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowania praktyczne,
— wykaz os6b odpowiedzialnych za jako$¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegolnych
robot.
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6.3.3. Szczegotowy harmonogram robot i finansowania

Szczegotowy harmonogram robét i finansowania musi uwzglednia¢é uwarunkowania
wyptywajace z dokumentacji projektowej oraz ustalen zawartych w umowie. Mozliwos$ci
przerobowe Wykonawcy w zakresie robot budowlanych i montazowych, kolejno$¢ robot oraz
sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w terminie okre§lonym w umowie.
Wykonawca przedstawi Zamawiajgcemu do zatwierdzenia szczegdélowy harmonogram robot i
platnosci, opracowany zgodnie z wymaganiami warunkéw umowy. Harmonogram winien
wyraznie przedstawi¢ w etapach tygodniowych proponowany postep robot w zakresie
glownych obiektéw 1 =zadan kontraktowych. Zgodnie z postanowieniami umowy
harmonogram bedzie w miarg potrzeb korygowany w trakcie realizacji robot.

6.3.4. Program zapewnienia bezpieczenstwa i ochrony zdrowia

W trakcie realizacji robot Wykonawca bedzie stosowal si¢ do wszystkich
obowigzujacych przepisow i wymagan w zakresie bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia.
Zgodnie z wymogami prawa budowlanego, w ramach prac przygotowawczych do realizacji
robot Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Zamawiajgcego
program zapewnienia bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia. Zgodnie z programem
bezpieczenstwa 1 ochrony zdrowia, Wykonawca musi zapewni¢ pracownikom takie warunki
pracy, aby byly bezpieczne, nieszkodliwe dla zdrowia oraz spetniaty odpowiednie wymagania
sanitarne.

6.3.5. Program zapewnienia jakoSci

Wykonawca jest w pelni odpowiedzialny za jako§¢ robot. Do obowigzkow
Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Zamawiajgcego programu
zapewnienia jako$ci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robot,
mozliwos$ci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z
dokumentacja projektowa, szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi, poleceniami i
ustaleniami przekazanymi przez Inspektora nadzoru oraz obowigzujgcymi przepisami.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:

a) czes$¢ ogdlng opisujaca:

— organizacj¢ wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,

— wykaz zespotow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,

— wykaz oso6b odpowiedzialnych za jako$¢ 1 terminowos$¢ wykonywania poszczegdlnych
elementow robot,

— system (sposob 1 procedur¢) proponowanej kontroli i sterowania jako$cig
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiarow 1 kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktoremu wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie badan),

— sposob oraz forme¢ gromadzenia wynikow badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujacych, a takze wycigganych wnioskow 1 zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposob i1 form¢ przekazywania tych
informacji zarzadzajacemu realizacjg umowy.

b) czes$¢ szczegdtowa opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn 1 urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi
oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo —
kontrolne,

— rodzaje 1 ilo$ci $rodkdéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku
materiatow, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,

— sposob i1 procedure pomiardw 1 badan (rodzaj i czestotliwos¢, pobieranie probek,
legalizacja 1 sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatow,
wytwarzania mieszanek 1 wykonywania poszczego6lnych elementéw robot,

— sposob postgpowania z materiatami 1 robotami nie odpowiadajagcymi wymaganiom.
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W przypadku, gdy wykonawca posiada certyfikat ISO9001 jest zobowigzany do opracowania
programu i planu zapewnienia jako$ci zgodnie z wymaganiami certyfikatu.

6.4. Dokumenty budowy

6.4.1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujacym
Zamawiajgcego 1 Wykonawcg w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu realizacji inwestycji. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy
zgodnie z obowigzujacymi przepisami spoczywa na Kierowniku budowy. Zapisy w dzienniku
budowy beda dokonywane na biezgco 1 bedg dotyczy¢ przebiegu robodt, stanu bezpieczenstwa
ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy. Kazdy zapis w dzienniku
budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby, ktora dokonata zapisu, z
podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska sluzbowego. Zapisy beda czytelne,
dokonane trwatg technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio jeden pod drugim, bez
przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoly i1 inne dokumenty beda oznaczone
kolejnym numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem Kierownika budowy i Inspektora
nadzoru. Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegdlnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;,

— zatwierdzenie przez Inspektora nadzoru dokumentow,

— terminy rozpoczgcia i zakonczenia realizacji poszczegolnych elementdw robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu,

— okresy i przyczyny wszystkich opoznien lub przerw w robotach,

— uwagi i polecenia Inspektora nadzoru,

— daty zarzadzenia wstrzymania realizacji robdt, z podaniem powodu, z polecenia
Inspektora nadzoru,

— zgloszenia i daty odbiorow robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, czgsciowych i
ostatecznych odbioréw robdt oraz przyjecia lub odrzucenia wykonania robdt
zamiennych,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robdt podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w zwigzku z warunkami
Klimatycznymi,

— zgodno$¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczace czynno$ci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w
trakcie wykonywania robot,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jako$ci materiatow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzit,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy beda na biezaco
przedstawiane do akceptacji Inspektora nadzoru. Decyzje Inspektora nadzoru wpisane do
dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem
stanowiska.

Wpis Projektanta do dziennika budowy obliguje Inspektora nadzoru do ustosunkowania sig.
Projektant nie jest jednak strong umowy i nie ma uprawnien do wydania polecen Wykonawcy
robot.

6.4.2. Ksiazka obmiaru robot

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu
kazdego z elementow robot. Szczegdélowe obmiary wykonywanych robot przeprowadza si¢ w
sposob ciagly w jednostkach przyjetych w kosztorysie 1 wpisuje do ksigzki obmiaru.
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6.4.3.Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnos$ci materiatow,
orzeczenia o jako$ci materialow, recepty robocze i kontrolne wyniki badan wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zatgczniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie Inspektora nadzoru.

6.4.4. Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oproécz w/w nastepujace dokumenty:

— pozwolenie na budowg,

— protokoty przekazania terenu budowy Wykonawcy,

— umowy cywilno — prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno — prawne,

— instrukcje zarzadzajacego realizacja umowy oraz protokoly z narad i ustalen na
budowie,

— protokoty odbioru robot,

— opinie ekspertow i konsultantow,

— korespondencja dotyczaca budowy.

6.4.5. Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy bedg przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy
beda zawsze dostepne dla Inspektora nadzoru i przedstawione do wgladu na zyczenie
Zamawiajacego.

6.5. Dokumenty przygotowywane przez wykonawce w trakcie trwania budowy

6.5.1. Informacje ogélne
W trakcie trwania budowy i przed zakonczeniem robdt Wykonawca jest zobowigzany

do dostarczenia na polecenie Inspektora nadzoru nastepujacych dokumentow:

— rysunkéw roboczych,

— aktualizacji harmonogramu robo6t i finansowania,

— dokumentacji powykonawczej,

— instrukcji eksploatacji i konserwacji urzadzen.
Przedktadane dokumenty powinny by¢ na tyle szczegétowe, aby mozna byto stwierdzi¢ ich
zgodno$¢ z dokumentami wchodzacymi w sktad umowy. Sprawdzenie, przyjecie i
zatwierdzenie harmonograméw, rysunkoéw roboczych, wykazu materialdéw oraz procedur
ztozonych lub wnioskowanych przez Wykonawce nie bedzie miatlo wpltywu na kwote
kontraktu, a koszty wynikte z tego tytulu poniesie Wykonawca.

6.5.2. Rysunki robocze

Rysunki robocze be¢da sktadane przez Wykonawce, ktory potwierdzi podpisem 1
stemplem umieszczonym na rysunku lub w inny uzgodniony sposéb, ze sprawdzil i
zatwierdzit rysunki oraz zakres roboét jest zgodny z warunkami umowy. Inspektor nadzoru w
uzasadnionych przypadkach moze wymagac¢ akceptacji sktadanych dokumentéw przez nadzor
autorski.

6.5.3. Aktualizacja harmonogramu robot i finansowania

Mozliwosci  przerobowe Wykonawcy w dziedzinie robdt budowlanych i
montazowych, kolejnos¢ robdt oraz sposoby realizacji winny zapewni¢ wykonanie robot w
terminie okreslonym w umowie. Wykonawca we wstepnej fazie robot przedstawia do
zatwierdzenia szczegétowy harmonogram robot i finansowania zgodnie z wymaganiami
umowy. Harmonogram w miar¢ postepu robdt moze by¢ aktualizowany przez Wykonawce i
obowiazuje po zatwierdzeniu przez Inspektora nadzoru.

6.5.4. Dokumentacja powykonawcza
Wykonawca odpowiedzialny bedzie za prowadzenie na biezaco ewidencji wszelkich
zmian w rodzaju zastosowanych materiatow, urzadzen oraz w zakresie robot. Wszelkie
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zmiany nalezy nanosi¢ na przedmiotowych rysunkach. Wykonawca winien przedktada¢ do
przegladu 1 sprawdzenia Inspektorowi nadzoru aktualizowane na biezaco rysunki
powykonawcze. Po zakonczeniu robot komplet rysunkéw powykonawczych nalezy przekazac
Inwestorowi.

6.5.5. Instrukcja eksploatacji i konserwacji urzadzen
Wykonawca dostarczy, przed zakonczeniem robot, kompletng instrukcje eksploatacji i
konserwacji zastosowanych urzadzen oraz systemu mechanicznego, elektrycznego i
elektronicznego. Wymog ten powinien by¢ uwzglgedniony w umowie na dostawe urzadzen lub
wykonanie robdt. Ramowy zakres instrukcji obshlugi, eksploatacji 1 konserwacji urzadzen
obejmuje:
1) Strona tytulowa zawierajaca: tytul instrukcji, nazwe inwestycji, date¢
wykonania urzadzenia,
2) Spis tresci,
3) Informacje o producencie lub dostawcy (nazwa i adres firmy, nr telefonu,
faksu, itp.),
4) Gwarancje producenta, dostawcy lub wykonawcy,
5) Opis dziatania urzgdzenia lub kazdego elementu sktadowego,
6) Dane o osiggach i wielko$ci nominalne,
7) Instrukcje instalacyjne doprowadzenia i odprowadzenia medidow i ich
zabezpieczenia,
8) Procedury rozruchu, zasady ewentualnej regulacji, zasady eksploatacji,
instrukcje wytaczania z eksploatacii,
9) Instrukcja postgpowania na wypadek awarii,
10) Instrukcje konserwacji i napraw wraz z niezbednymi rysunkami lub
schematami, numerami cze$ci zamiennych, nazwami smaréw 1 innymi
niezbednymi informacjami dla zapewnienia prawidtowej eksploatacji i
trwalo$ci urzadzen,
11) Adres kontaktowy do serwisu producenta.

7. Kontrola jakosci robot

7.1. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiaggnac¢ zatozona jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peilng kontrole robot i
jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel,
laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i
badan materiatow oraz robot. Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inspektor nadzoru moze
zazada¢ od Wykonawcy przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich
wykonania jest zadowalajacy.
Wykonawca bgdzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialow oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymogami zawartymi w
dokumentacji projektowej 1 szczegdtowych specyfikacjach technicznych. Minimalne
wymagania odno$nie zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslane w szczegdlowych
specyfikacjach technicznych, normach i wytycznych. W przypadku, gdy zostaly tam
okreslone, Inspektor nadzoru ustali konieczny zakres kontroli, aby zapewni¢ wykonanie rob6t
zgodnie z umowa.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru §wiadectwa, ze wszystkie stosowne urzadzenia i
sprzet badawczy posiadaja wazng legalizacje, zostaly prawidlowo wykalibrowane i
odpowiadajg wymaganiom norm okreslajacych procedury badan.
Inspektor nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczen laboratoryjnych, w
celu ich inspekcji. Inspektor nadzoru begdzie przekazywaé wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
laboratorium, pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggnigcia te bedg tak
powazne, ze moga wplynaé ujemnie na wyniki badan Inspektor nadzoru natychmiast
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wstrzyma uzycie do robot badanych materialéw 1 dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociggni¢cia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie
odpowiednia jako$¢ tych materiatow.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materialdow ponosi
Wykonawca.

7.2. Pobieranie probek

Probki beda pobierane losowo. Zaleca si¢ stosowanie statycznych metod pobierania
probek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.
Inspektor nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwo$¢ udzialu w pobieraniu probek. Na
zlecenie Inspektora nadzoru Wykonawca bedzie przeprowadza¢ dodatkowe badania tych
materialow, ktore budza watpliwosci co do jakosci, o ile kwestionowane materiaty nie zostang
przez Wykonawce usuni¢te lub ulepszone z witasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan
pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek, w przeciwnym przypadku
koszty te pokrywa Zamawiajacy.
Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone przez
Inspektora nadzoru.

7.3. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzane zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w
szczegotowych specyfikacjach technicznych, stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne
procedury, zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Przed przystapieniem do pomiaréw lub
badan, Wykonawca powiadomi Inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub
badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do
akceptacji Inspektora nadzoru.

7.4. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywac¢ Inspektorowi nadzoru kopie raportow z wynikami
badan jak najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreSlonym w programie
zapewnienia jako$ci. Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inspektorowi nadzoru na
formularzach wedlug dostarczonego przez niego wzoru Ilub innych, przez niego
zaaprobowanych.

7.5. Badania prowadzone przez Inspektora nadzoru

Dla celow kontroli jakos$ci 1 zatwierdzenia, Inspektor nadzoru uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materiatow u zrddta ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy i producenta
materiatow. Inspektor nadzoru po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot
prowadzonego przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robdt z
wymaganiami szczegotowych specyfikacji technicznych na podstawie wynikow badan
dostarczonych przez Wykonawce. Inspektor nadzoru moze pobiera¢ probki materiatow i
prowadzi¢ badania niezaleznie od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan
wykaza, ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Inspektor nadzoru poleci Wykonawcy
lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtornych dodatkowych badan, albo
oprze si¢ wylacznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgodnos$ci materiatdéw i robot z
dokumentacjg projektows i szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi. W takim przypadku
catkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badan i pobierania probek poniesione zostang
przez Wykonawce.

8. Obmiar robot

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonanych robot zgodnie z
dokumentacja projektowa i1 szczegdlowymi specyfikacjami technicznymi, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym
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powiadomieniu Inspektora nadzoru o zakresie obmierzonych robot i terminie obmiaru, co
najmniej na 3 dni przed tym terminem. Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki obmiarow.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w kosztorysie lub
szczegotowych specyfikacjach technicznych nie zwalnia Wykonawcy od obowiagzku
ukonczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg instrukcji Inspektora
nadzoru na pis$mie. Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgsto$cia wymagana
do celu miesiecznej ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslanym w
umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Zamawiajacego.

8.2. Zasady okreslania ilo$ci robdt i materialow

Dhugosci 1 odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
mierzone poziomo (w rzucie) wzdhuz linii osiowe;j. Jesli szczegdtowe specyfikacje techniczne
wlasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej, objetosci beda wyliczane w m® jako
dtugos¢ pomnozona przez Sredni przekrdj.
Ilosci, ktore maja by¢é obmierzone wagowo, beda wyrazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami szczegdlowych specyfikacji technicznych.

8.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i1 sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot beda
zaakceptowane przez Inspektora nadzoru. Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone
przez Wykonawce. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych to
Wykonawca bedzie posiada¢ wazne §wiadectwo legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe
beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

8.4. Czas przeprowadzania obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzane przed cze¢sciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkow robot, a takze w przypadku wystgpowania dtuzszej przerwy w robotach.
Obmiar robdt zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonania.
Obmiar robdt podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nicodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie obmiaréw. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotagczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktdrego wzor zostanie
uzgodniony z zarzadzajacym realizacjg umowy.

9. Odbiory robot i podstawy platnosci

9.1. Rodzaje odbiorow robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich szczegdtowych specyfikacji technicznych,
roboty podlegaja nastgpujacym etapom odbioru:
odbiorowi robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu,
- odbiorowi czesciowemu,
- odbiorowi ostatecznemu,
- odbiorowi pogwarancyjnemu.

9.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu. Odbior
robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajagcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogolnego postepu robot. Odbioru
robot dokonuje Inspektor nadzoru. Gotowo$¢ danej czeSci robot do odbioru zglasza
Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem Inspektora
nadzoru. Odbidr bedzie przeprowadzany niezwlocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia Inspektora nadzoru. Jako$¢
1 ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inspektora nadzoru na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych 1 w oparciu o przeprowadzone
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pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, szczegotowymi specyfikacjami
technicznymi i uprzednimi ustaleniami.

9.3. Odbior czesciowy

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci, jako$ci 1 warto$ci wykonanych czgsci robot.
Odbioru czesciowego dokonuje si¢ w/g zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdt. Odbioru
rob6t dokonuje Inspektor nadzoru.

9.4. Odbior ostateczny robot

9.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilo$ci, jako$ci i wartosci. Caltkowite zakonczenie robot oraz gotowos$¢ do
odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z
bezzwltocznym powiadomieniem na pisSmie o tym fakcie Inspektora nadzoru. Odbior
ostateczny robOt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inspektora nadzoru zakonczenia robdt i przyjecia dokumentow, o ktdrych
mowa w punkcie 9.4.2. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez
Zamawiajacego w obecnos$ci Inspektora nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty
dokona ich oceny jakos$ciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodno$ci wykonania robot z dokumentacja projektowq i
szczegotowymi specyfikacjami technicznymi. W toku odbioru ostatecznego robdt komisja
zapozna si¢ z realizacja ustalen przyjetych w trakcie odbioréw robodt zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rob6t uzupeiniajacych 1 robot
poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robo6t poprawkowych lub robét
uzupetniajacych, komisja przerwie swoje czynnosci 1 ustali nowy termin odbioru
ostatecznego. W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych robot w
poszczegblnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
1 szczegdlowych specyfikacji technicznych z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego
wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu, komisja dokona potracen, oceniajac pomniejszong
warto$¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

9.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego roboét jest protokoét
odbioru ostatecznego sporzadzony w/g wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowaé nastgpujace
dokumenty:

— dokumentacje¢ projektowa powykonawcza podstawowa z naniesionymi zmianami oraz
dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

— szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawowe z dokumentow umowy i
ewentualnie uzupelniajace lub zamienne),

— ustalenia techniczne,

— dzienniki budowy i rejestry obmiardéw (oryginaly),

— wyniki pomiar6w kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych, zgodnie ze
szczegblowymi specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia
jakosci,

— deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materialow, zgodnie ze
szczegdtowymi specyfikacjami technicznymi i ewentualnie programem zapewnienia
jakosci,

— DTR, instrukcje obstugi urzadzen,

— kopie¢ mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji
powykonawczej.

W przypadku, gdy wedlug komisji, roboty pod wzgledem przygotowania
dokumentacyjnego nie bedg gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z
Wykonawcg wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robdt. Wszystkie zarzadzone
przez komisje roboty poprawkowe lub uzupeiniajace beda zestawione w/g wzoru ustalonego
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przez Zamawiajacego. Termin wykonania robot poprawkowych i robot uzupeiniajacych
wyznaczy komisja.

9.5. Odbidér pogwarancyjny

Odbioér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem
wad stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym 1 zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbior pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad opisanych w punkcie 9.4.

9.6. Podstawa platnosci

Podstawg ptatnosci bedzie cena ryczattowa skalkulowana przez Wykonawce na
poszczegdlne elementy, wyszczegdlnione w  harmonogramie rzeczowo-finansowym.
Fakturowanie czg¢sciowe wykonanych robot oparte bedzie na okresleniu przez Inspektora
nadzoru procentowego zaawansowania, wyszczegdlnionego w harmonogramie rzeczowo-
finansowym etapu robot. Okresem rozliczeniowym bedzie 1 miesigc.

10. Przepisy prawne

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywaé¢ zgodnie z obowigzujgcymi normami i
normatywami. Wszystkie najwazniejsze przepisy i normy dotyczace danego asortymentu
robot sg wyszczegdlnione w punkcie 10 kazdej szczegdtowej specyfikacji technicznej.

10.2. Przepisy prawne

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydane przez wiadze
panstwowe, jak i1 lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg zwigzane z
prowadzonymi robotami. Wykonawca bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie
powyzszych przepisow w trakcie realizacji robot. Najwazniejsze z nich to:

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 106/2000, poz. 1126)
wraz z pozniejszymi zmianami

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26.06.2002r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbiorki, tablicy informacyjne oraz ogloszenia zawierajacego
dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. Nr 108, poz.953)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004r w sprawie szczegdtowego
zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. Nr 202,
p0z.2072)

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkoéw technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich usytuowanie (Dz.
U. Nr 75, poz. 690 oraz z 2003 r. Nr 33, poz. 270) wraz z pdzniejszymi zmianami.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA

TECHNICZNA
B.00.00.01. ROBOTY BUDOWLANE

Klasyfikacja wg Wspdblnego Stownika Zamoédwien ( CPV )

CPV 45400000-1 Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych

CPV 45410000-4 Tynkowanie

CPV 45321000-3 Izolacje cieplne

CPV 45431100-8 Ktadzenie terakoty

CPV 45431200-9 Kladzenie glazury

CPV 45442100-8 Roboty malarskie

CPV 45233222-1 Roboty budowlane w zakresie uktadania chodnikéw i asfaltowania
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B 01.00.00 Roboty budowlane.

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt budowlanych na podstawie projektu budowlanego p.n. ,,Montaz urzadzen na

uyjeciu wody w Wolce Kanskiej Kolonii”. gm. Rejowiec Fabryczny, pow. chetmski, woj.
lubelskie.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy przy
zleceniu, zawieraniu umowy i realizacji robot budowlanych wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robodt objetych Specyfikacjg Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja zakres robot budowlanych 1
wykonczeniowych w istniejgcym budynku na ujeciu wody jak w punkcie 1.1.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z definicjami zawartymi w Polskich Normach
oraz zgodne z okresleniami podanymi w Specyfikacji Technicznej — ,,Czg$¢ ogolna”.

1.5. Ogoblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ wykonanych robot, ich zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa, obowigzujacymi normami, niniejszg SST 1 poleceniami
inspektorow nadzoru inwestorskiego 1 autorskiego. Ogdélne wymagania dotyczace

bezpieczenstwa i1 sposobu prowadzenia robot okre§lono w Specyfikacji Technicznej —
»Wymagania ogolne”.

2. Wymagania dotyczace materialow
2.1. Wymagania ogolne
Wykonawca robot odpowiedzialny jest za jako$¢ materialdow budowlanych. Uzyte materialy 1
wyroby budowlane muszg by¢ dopuszczone do stosowania w budownictwie, oraz spetniaé

wymagania okreslone w art. 5 ust. 1 pkt. 1, art. 10 ustawy Prawo budowlane. Wykonawca
zobowigzany jest do przedstawienia inspektorowi nadzoru inwestorskiego informacji o zrodle
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zakupu 1 pochodzenia wszystkich materiatow, wyroboéw 1 urzadzen przewidywanych do
realizacji robot. Na zadanie inspektora kierownik budowy winien przedstawi¢ wilasciwe
oznaczenia materialow, certyfikaty 1 znaki bezpieczenstwa, oraz deklaracje zgodno$ci z
Polskimi Normami. Uzyte materialy powinny posiada¢ oryginalne opakowania. Nie mogg by¢
przeterminowane, uszkodzone np. w transporcie lub przez nieodpowiednie przechowywanie.

Inspektor nadzoru inwestorskiego ma prawo zadania zmiany materialdéw. Decyzje inspektora
dotyczace zmiany lub akceptacji wyboru materialéw bgda uzgodnione z autorem projektu,
oraz oparte na wymaganiach okreslonych w umowie, dokumentacji projektowej, normach i
specyfikacji technicznej. Jezeli dokumentacja projektowa lub specyfikacja przewiduje
wariantowe stosowanie materialow, decyzje podejmuje inspektor nadzoru.

Przy stosowaniu materiatow tatwopalnych tj. kleje, lepiki, rozpuszczalniki, itp. powinny by¢
przestrzegane zasady bezpieczenstwa w zakresie BHP i przeciwpozarowe.

Ogo6le wymagania dot. Materiatow okreslono w Specyfikacji Technicznej — ,,Czg$¢ ogdlna™.

Uwaga! llekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszgcej si¢ do opisu przedmiotu zamowienia
wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie metody, materiaty,
urzgdzenia itp rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.2. Wymagania szczegotowe

2.2.1. Materialy do wykonania konstrukcji drewnianych

Do konstrukeji drewnianych stosowac¢ nalezy drewno iglaste klasy C27 zabezpieczone
preparatami przed szkodnikami drewna i ogniem zgodnie z instrukcja ITB. Preparaty
zabezpieczajace powinny posiadaé atesty NRO i §wiadectwa o dopuszczeniu do stosowania w
budownictwie.

Niedopuszczalne sg zasinienia i chodniki owadzie.

2.2.2. Materialy do wykonania pokry¢ dachowych

* Blacha stalowa ocynkowana, trapezowa w kolorze blachy istniejace;.

* Akcesoria 1 wkrety w gamie barw zgodnej z kolorem blachy. Obrobki blacharskie
nietypowe z blachy ocynkowanej, malowanej w kolorze pokrycia.

* Rynny z PVC o $rednicy 125 mm — uchwyty co 50 cm.
* Rury spustowe PVC o $rednic 90 mm - uchwyty co ~2 m.

* Folia paroprzepuszczalna zbrojona o przepuszczalno$ci pary wodnej min. 20 g/m?/24 h
liczonej wg DIN 53122, oraz o wytrzymatosci na rozerwanie nim. 200 N. Masa ok. 140 g/m?

2.2.3 Materialy do robot wykonczeniowych
Do wykonania rob6t objetych niniejsza specyfikacja nalezy uzy¢ nastgpujacych materiatow:

*  Plytki ceramiczne $cienne i podtogowe wg PN-EN 177:1999 i PN-EN 178:1998 gatunek |

* Materialy do izolacji cieplnych. Plyty styropianowe odmiany EPS 70 gr. 10 cm
samogasnace, wg PN-B-20130:1999. Wetna mineralna w postaci mat o gestosci 60 kg/m3.

* Farby emulsyjne powinny by¢ wytwarzane fabrycznie. Mozna stosowa¢ farby emulsyjne
na

spoiwach z polioctanu winylu lub lateksu butadieno-styrenowego.
* Farba olejna do gruntowania ogdlnego stosowania wg PN-C-81901:2002
* Farby olejne i ftalowe nawierzchniowe ogélnego stosowania wg PN-C-81901:2002
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* Farby chlorokauczukowe do gruntowania przeciwrdzewne cynkowe 70%
* Emalie chlorokauczukowe ogolnego stosowania — do malowania konstrukcji stalowych

Nalezy stosowa¢ materialy w stanie powietrzno-suchym, w oryginalnych opakowaniach, na
ktérych wystawiony jest atest producenta oraz znak CE. Nie nalezy stosowa¢ materiatow
przeterminowanych, ktorych wiasciwosci nie odpowiadajg wymaganiom przedmiotowych
norm. Przechowywaé¢ w opakowaniach z dala od zrédet ognia.

2.2.4. Opaska z ptyt chodnikowych betonowych.

Plyty chodnikowe betonowe

Plyty chodnikowe betonowe 50x50x5¢cm cm gat. [

Plyty chodnikowe betonowe powinny odpowiada¢ wymaganiom BN-80/6775-03/01 [7] i BN-
80/6775-03/03 [8].

Co najmniej co 50-ta ptyta na stronie nie narazonej na $cieranie powinna mie¢ podany w
sposoOb trwaty: znak wytworni, symbole elementu, date produkcji i znak kontroli odbiorcze;.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw ptyt chodnikowych betonowych dla gat. [ wynosza £2mm.
Dopuszczalne wady i uszkodzenia powierzchni i krawedzi ptyt chodnikowych betonowych
dla gat I nie powinny przekracza¢ wartosci:

— wklesto$¢ lub wypuklos¢ powierzchni 1 krawedzi - 2mm,

— szczerby 1 uszkodzenia krawedzi 1 narozy ograniczajacych powierzchnie gorne (Scieralne)
— niedopuszczalne,

— szczerby i uszkodzenia krawedzi i narozy ograniczajacych pozostate powierzchnie:
— liczba maksymalna — 2,

— dlugo$¢ maksymalna — 20mm,

— glebokos¢ maksymalna — 6mm,

Ptyty chodnikowe betonowe powinny by¢ sktadowane rebem, ptaszczyznami gérnymi ku
sobie, na podtozu wyréwnanym 1 odwodnionym. Ptyty nalezy ustawia¢ na podktadkach
drewnianych oraz zabezpiecza¢ krawedzie przed uszkodzeniem przektadkami drewnianymi.

Materialy na podsypke i do zapraw

Cement na podsypke powinien by¢ cementem portlandzkim klasy ,,32,5”, odpowiadajacy
wymaganiom PN-EN 197-1:2002 [4].

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2], a do zaprawy
cementowo-piaskowej PN-B-06711 [1].

Woda do zaprawy cementowej powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008:2004 [5].

3. Wymagania dotyczace sprzetu

Sprzet wykorzystywany przez wykonawceg robdt powinien by¢ sprawny technicznie i spetniaé
wymagania w zakresie przepisow BHP. Wykonawca powinien dazy¢ do maksymalnego
zmechanizowania wszelkich robot i czynnosci w celu uzyskania najlepszej jakosci robot.

Wymagania dotyczace sprzetu okreslono w Specyfikacji Technicznej — ,,Wymagania og6élne”.
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4. Wymagania dotyczgce Srodkow transportu

Materiaty budowlane do wykonania rob6t wykonczeniowych moga by¢ przewozone
dowolnymi §rodkami transportowymi spetniajacymi wymagania wynikajace z przepisow o
ruchu drogowym.

W czasie transportu materiaty powinny by¢ zabezpieczone przed mozliwoscig ich
uszkodzenia.

5. Wymagania dotyczace wykonania robot

5.1. Ogolne warunki wykonania robot

Ogdlne wymagania w zakresie warunkéw wykonywania rob6t podano w Specyfikacji
Technicznej — ,,Wymagania ogolne”.

5.2. Szczegbdtowe zasady wykonania robot objetych specyfikacja

5.2.1. Tynki wewnetrzne

- Tynki nalezy wykonywac przy temperaturach dodatnich, w okresie zimowym zaleca si¢
ogrzewanie pomieszczen. Nalezy mie¢ na uwadze, ze przemrozona zaprawa, szczegdlnie
zaprawa wapienna, po odmrozeniu juz nigdy nie osiagnie zakladanej wytrzymatosci.

- W okresie wysokich temperatur lub zbyt wysuszonych $cian zaleca si¢ zwilzanie
wykonanych tynkow przez polewanie woda w okresie pierwszych 7 dni po ich wykonaniu.

- Powierzchnie $cian przeznaczone do tynkowania nalezy oczysci¢ z luznych odpryskéw
materiatowych 1 sptuka¢ woda naniesiony kurz. Sciany nie moga by¢ zanieczyszczone
thuszczem, olejami czy innymi materiatami np. izolacyjnymi.

- Tynki trojwarstwowe kat. III powinny by¢ wykonane z obrzutki, narzutu i gtadzi. Gladz
nanosi¢ po zwigzaniu warstwy narzutu, lecz przed jej stwardnieniem. Warstwe narzutu
wykona¢ z zaprawy cementowo-wapiennej jak dla tynkéw zewnetrznych ( narazonych na
zawilgocenie ).

Obrzutke wykona¢ z zaprawy cementowej o stosunku 1 : 3, Warstwe narzutu z zaprawy
cementowo-wapiennej o stosunku 1 : 1 : 2,5 Piasek powinien spelnia¢ wymagania
obowigzujacej normy przedmiotowej. Do obrzutki stosowaé piasek gruboziarnisty, do gtadzi
drobnoziarnisty.

5.2.2. Tynki zewng¢trzne
Budynek ocieplane: - Tynki zewngtrzne na $cianach docieplanych styropianem EPS —70
wykonac¢ na siatce z wtokna szklanego metodg lekka na mokro z fakturg barwiona, gltadka lub

rustykalng w uzgodnieniu z inwestorem. Kolorystyka tynkow zewnetrznych jak w
dokumentacji projektowej.

5.2.4. Oktadziny ceramiczne na $cianach
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- Na oczyszczong i1 nawilzong powierzchni¢ nalezy nanie$¢ dwuwarstwowy podkiad
wykonany

z obrzutki cementowej o0 gr. 2 — 3 mm i cienkg warstwe¢ zaprawy cementowo-wapiennej M-
1.

- Ptytki $cienne powinny by¢ posegregowane i na co najmniej 3 godz. namoczone w wodzie.

- Temperatura w pomieszczenia w czasie uktadania i wigzania zapraw nie nizsza od + 5°C.

- Dopuszczalne odchylenia ptytek od poziomu i1 od pionu nie moze by¢ wigksza niz 2 mm/m.
Odchylenie powierzchni nie wigksze niz 2 mm na dtugosci taty wzornikowej dlugosci 2 m.

Szerokos¢ spoin 2 — 2,5 mm wypehié¢ zaprawg do spoinowania plytek Sciennych.

5.2.5. Posadzki

* Warstwy wyrOwnawcze

- Podktady i warstwy wyrownawcze powinny by¢ wykonane zgodnie z projektem, z zaprawy
cementowej o wytrzymatosci 12 MPa, oddzielone od $cian, ptyt fundamentowych i innych
elementow budynku szczelinami dylatacyjnymi wypetnionymi masg asfaltowa.

- Temperatura w pomieszczeniu w czasie wykonywania robdt oraz w ciggu co najmniej 3
nastepnych dni nie powinna by¢ nizsza niz +5°C.

- Warstwy wyréwnawcze powinny mie¢ rowng 1 gladka plaszczyzng z wyksztalconymi
spadkami w kierunku kratek $ciekowych. Dopuszczalne odchylenia ptaszczyzny sprawdzone
fata dwumetrowa, w dowolnym miejscu, nie powinny wykazywac prze§witow wigkszych niz
3 mm/m.

- W okresie pierwszych 7 dni podklady powinny by¢ utrzymywane w stanie wilgotnym.

* Plytki podtogowe

- Ptytki podtogowe powinny spetnia¢ wymagania PN-EN 177:1999 i PN-EN 178:1998

- Powierzchnia nieszkliwiona ( antyposlizgowa ), Scieralno$¢ V klasa $cieralno$ci, gatunek I.

- Spos6b uktadania: - na zaprawie klejowe;j.

- Posadzki w pomieszczeniach mokrych, wymagajacych zmywania powinny by¢ zakonczone
przy scianach i1 innych elementach pionowych cokolikami o wysokosci min. 10 cm,
wykonanych z tych samych materiatow.

- Styki dwoch réznych posadzek powinny by¢ wykonczone ksztaltownikami z metalu.

- Powierzchnia posadzki, sprawdzona tatag wzorcowa o dlugosci 2 m, nie powinna wykazywac

przeswitu wiekszego niz 2 mm.

5.2.6. Roboty malarskie

* Warunki przystgpienia do robot malarskich
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- Przed przystgpieniem do robot malarskich nalezy wyrownaé¢ i wygtadzi¢ powierzchnie
przeznaczone do malowania, naprawi¢ uszkodzenia, wykona¢ szpachlowanie jezeli jest to
konieczne.

- Roboty malarskie wewngtrzne i zewngtrzne powinny by¢ wykonane po doktadnym
wyschnieciu i ewentualnym zafluatowaniu Swiezych tynkéw i miejsc naprawianych.

- Malowanie konstrukcji stalowych mozna wykona¢ po catkowitym 1 ostatecznym
umocowaniu wszystkich elementow konstrukcyjnych. Powierzchnie metalowe powinny by¢
oczyszczone 1 odtluszczone zgodnie z wymaganiami normy PN-1SO 8501-1:1996.

- Wewngtrzne roboty malarskie mozna wykona¢ po zakonczeniu robot instalacyjnych, z
wyjatkiem zatozenia ceramicznych 1 innych urzadzen sanitarnych, wyposazenia
oswietleniowego itp.

- Drugie malowanie nalezy wykona¢ po wykonaniu posadzek 1 urzadzen sanitarnych.

- W przypadku tynkéw uprzednio malowanych nalezy powierzchnie oczysci¢ z tuszczacej si¢
starej farby. Nie zaleca si¢ malowania tynkoéw uprzednio malowanych innymi farbami bez
zmycia poprzedniej powtoki malarskiej — z wyjatkiem powtok z farb emulsyjnych.

- Roboty malarskie powinny by¢é wykonywane w temperaturze nie nizszej niz +8°C i nie
wyzszej niz + 22°C w pomieszczeniach zamknigtych. Roboty malarskie na zewnatrz
budynkéw nie powinny by¢ prowadzone w okresie zimowym lub w okresie niesprzyjajacych
warunkow atmosferycznych. Niedopuszczalne jest malowanie podczas silnych wiatréw 1 w
dniach deszczowych.

* Wymagania szczegotowe

- Powloki malowane farbami emulsyjnymi i dyspersyjnymi powinny by¢ niezmywalne przy
stosowaniu srodkéw myjacych i dezynfekujacych ( z wyjatkiem spirytusu ), odporne na tarcie
na sucho 1 na reemulgacje. Odcien powierzchni powinien mie¢ fakture aksamitno-matowa.

- Powierzchnie powlok powinny by¢ bez przeswitow, smug i sladéw pedzla. Barwy powtok
powinny by¢ jednolite i rtOwnomierne, zgodne z wzorcem uzgodnionym z inwestorem.

- Powtoki malowane farbami olejnymi ( lamperie 1 inne ) powinny mie¢ jednolita barwe, bez
zaciekoéw, zmarszczen, pgcherzy i bez zmian odcieni. Dopuszcza si¢ chropowato$¢ powtoki
odpowiadajaca rodzajom faktury pokrywanego podtoza, ale powloka powinna catkowicie
pokrywaé podktad 1 pierwsza warstwg powloki. Powloka powinna mie¢ jednolity
charakterystyczny tlusty potysk, a w wykonaniu powtok matowych powinny by¢ jednolicie
matowe.

- Powloki z emalii olejnych powinny odpowiada¢ wszystkim wymaganiom dla powlok z farb
olejnych — z tym, ze powinny mie¢ potysk lakierowy.

5.2.7. Opaska z ptyt chodnikowych

Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podtozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢
wyprofilowane zgodnie z zaktadanymi spadkami podtuznymi i poprzecznymi chodnika.
Wskaznik zaggszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

Podsypka

Grubo$¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zageszczona i wyprofilowana.
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Ukladanie chodnika z plyt chodnikowych betonowych

Plyty przy krawe¢znikach nalezy uktada¢ w taki sposob, aby ich gérna krawedz znajdowata si¢
powyzej gornej krawedzi kraweznika.

Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego ptyty odpowiednio docigte nalezy
uktada¢ w jednym poziomie, regulujac wysokos¢ urzadzen naziemnych do poziomu
chodnika.

Plyty chodnikowe uktadane przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego nalezy
zala¢ zaprawa cementowo-piaskow3.

Spoiny

Szerokos$¢ spoin na odcinkach prostych nie powinna przekracza¢ 0,8 cm. Szeroko$¢ spoin na
tukach nie powinna by¢ wigksza niz 3 cm.

Spoiny pomiedzy ptytami po oczyszczeniu powinny by¢ zamulone piaskiem na petng grubosé
plyty lub wypehione zaprawa cementowo-piaskowa.

Pielegnacja chodnika

Chodnik, ktérego spoiny wypetnione sg zaprawg cementowa, nalezy pokry¢ warstwa piasku
grubos$ci od 1,0 do 1,5 cm. Piasek nalezy zwilzy¢ woda i utrzymywaé w stanie wilgotnym w
ciggu 10 dni.

6. Kontrola jakosci robot

* Kontrola jako$ci materialow

Kontrola jako$ci materialdéw na placu budowy polegaé¢ powinna na sprawdzeniu zgodnosci z
dokumentacja projektowa, sprawdzeniu cech fizycznych i ewentualnych uszkodzen w czasie
transportu, zgodno$ci klas, gatunkéw, wymiardw, itp. Ponadto nalezy sprawdzi¢
kompletnos¢, znaki kontroli jakos$ci na opakowaniu oraz posiadane $wiadectwa ITB o
dopuszczeniu do obrotu i stosowania w budownictwie. W przypadku gdy zaprawy
wytwarzane s3 na placu budowy, nalezy kontrolowaé ich sktad i konsystencje w sposob
podany w przedmiotowej normie. Wyniki odbioréw materiatow lub wyrobow powinny by¢
odnotowane wpisem do dziennika budowy.

* Kontrola jakosci wykonanych robot

- Sprawdzi¢ nalezy prawidtowo$¢ wykonania robo6t poprzedzajacych w zakresie wniesionych
uwag dotyczacych zmian i uzupetnien.

- Nalezy przeprowadzi¢ kontrole dotrzymania warunkow ogdlnych wykonania robdt, w
szczegoOlnosci warunkow pogodowych, cieplnych 1 wilgotnosciowych.

- Sprawdzi¢ nalezy prawidtowo$¢ wykonanych podktadow w zakresie wymaganych warstw,
ich grubosci 1 wykonczenia powierzchni. Jezeli wymagane sg dylatacje, sprawdzi¢ nalezy
sposob ich wykonania 1 wypetnienia.

- Kontrola jakosci wykonanych robot wykonczeniowych powinna obejmowac sprawdzenie
przez ocen¢ wzrokowa wygladu zewngtrznego, prawidlowosci uksztaltowania powierzchni
tynkow, posadzek, oktadzin ceramicznych na $cianach, sposobu ulozenia 1 wykonczenia
sufitow z ptyt gipsowo-kartonowych, sposobu wykonczenia potaczen krawedzi i powierzchni
wyktadzin o r6znym rodzaju. Ponadto sprawdzi¢ nalezy kompletnos¢ osadzonych akcesoriow
tj. kratek wentylacyjnych urzadzen sanitarnych i instalacji elektrycznych.

- Nalezy przeprowadzi¢ kontrole w zakresie doktadnosci i1 tolerowanych odchylen od
wymagan okreslonych w pkt. 5.2.1 do 6.

- Kontrole jakos$ci robot nalezy prowadzi¢ systematycznie w czasie wykonywania robot.
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- W zakresie stolarki 1 $lusarki ocena jako$ci robot powinna obejmowac; sprawdzenie
zgodno$ci wymiardw, zgodnosci elementow otwieranych, sprawdzenie dziatania elementéw
oku¢. Ponadto sprawdzi¢ nalezy jakos$¢ fabrycznych uszczelek 1 prawidlowos¢ zamontowania
oscieznic w zakresie geometrii, zakotwien i uszczelnienia.

- Kontrolg jako$ci robdt malarskich nalezy przeprowadzi¢ po 7 dniach — dla farb emulsyjnych

po 14 dniach dla pozostatych. Badania przeprowadza si¢ przy temperaturze nie nizszej od
+5°C

przy wilgotno$ci powietrza nie wigkszej od 65%.

7. Przedmiary i obmiary roboét

Jednostkg obmiarowg robdt tynkarskich, tynkow zewnetrznych na warstwie ocieplajacej ze
styropianu, oktadzin ceramicznych na §cianach, robdt posadzkowych i robdt malarskich jest [
mz] Roboty obejmujg wszystkie czynnosci zasadnicze 1 pomocnicze wraz z przygotowaniem
podtoza, przygotowaniem i dostarczeniem na stanowisko materialdéw, ustawieniem i
rozebraniem rusztowan, oraz niezbednymi zabiegami pielegnacyjnymi i uporzadkowaniem
stanowiska pracy.

Stolarke okienng i drzwiowa obmierza si¢ w [ m? ] powierzchni obliczonej w $wietle
oscieznic.
Sufity podwieszone z ptyt gipsowo-kartonowych i z blachy trapezowej oblicza sie¢ w [ m? ]z

uwzglednieniem powierzchni rusztow drewnianych wyrazonych w [ m? ] lub konstrukcji
stalowej z belek walcowanych na goraco obliczonej w [ kg |.

8. Odbiory robot budowlanych

Odbiory robo6t budowlanych powinny by¢ poprzedzone odbiorami materiatow zastosowanych
do wykonania tych robot. Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ zastosowanych materiatow z
dokumentacja 1 wymaganiami okreslonymi w pkt. 2 niniejszej specyfikacji, oraz wniesionymi
1 przyjetymi zastrzezeniami inspektora nadzoru inwestorskiego, potwierdzonymi zapisem w
dzienniku budowy.

Odbiory robot powinny by¢ zgodne z ogoélnymi zasadami przeprowadzania odbioréw
okreslonymi w pkt. 9 Specyfiki Technicznej — ,,Cz¢$¢ ogolna™.

Zaleca si¢ dokonanie odbiorow po zakonczeniu kazdego rodzaju robdt w celu okreslenia
jakosci wykonanych robdt 1 uproszczenie przez to czynno$ci przy odbiorze koncowym.

Dokonanie odbioru danego rodzaju robot jest obowigzkowe, gdy wynika to z przepiséw o
bezpieczenstwie konstrukcji lub bezpiecznym wykonaniu robot w nastgpnej kolejnosci, lub
gdy takiego odbioru zazada wlasciwy organ panstwowego nadzoru budowlanego.

Z kazdego odbioru robot ogoélnobudowlanych 1 wykonczeniowych powinien by¢ sporzadzony
protokdt zawierajacy odniesienia do wymagan okreslonych w pkt. 5.2. 1 powinien by¢
zakonczony konkretnymi wnioskami, oraz powinien by¢ dokonany wpis do dziennika
budowy o dokonaniu odbioru. Nalezy poda¢ sposob przechowywania oryginalu i
sporzadzonych kopiach.
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9. Rozliczenie robot

Ogolne zasady rozliczen podano w pkt. 9 Specyfiki technicznej — ,,Cz¢$¢ ogolna”.

10. Dokumenty odniesienia i przepisy zwigzane
PN-B-20130:1999  Wyroby do izolacji cieplnej w budownictwie. Ptyty styropianowe.
PN-90/B-30000 Cement portlandzki.
PN-EN 459-1:2003 Wapno budowlane.
PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykte. Wymagania i badania przy odbiorze.
PN-62/C-81502 Szpachlowki 1 kity szpachlowe. Metody badan.
PN-C-81911:1997  Farby epoksydowe do gruntowania odporne na czynniki chemiczne.
PN-C-81932:1997  Emalie epoksydowe chemoodporne.
PN-C-81914:2002  Farby dyspersyjne stosowane wewnatrz.
PN-C-81901:2002  Farby olejne i alkidowe.

BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingoéw i torowisk tramwajowych. Ptyty chodnikowe.

BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykonania i
odbioru.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

C 00.00.00 MONAZ URZADZEN NA UJECIU WODY W WOLCE
KANSKIEJ KOLONII

C 01.00.00 MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY CPV 45252120-7

Oznaczenia wg Wspolnego Stownika Zaméwien (CPV):

45232430-7 Zaktady uzdatniania wody pitnej
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

C 01.00.00 MONTAZ URZADZEN NA UJECIU WODY

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania
dotyczace wykonania 1 odbioru robdt zwigzanych z montazem urzadzen na ujgciu wody w
Wolce Kanskiej Kolonii.
1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna SST jest stosowana jako dokument kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.
1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z montazem urzadzen na ujeciu wody.
W zakres tych robdt wchodza:

1. UJECIE WODY - STUDNIE GLEBINOWE NR 11 NR 2- zakres robot obejmuje
wymiang istniejacego wyposazenia na nowe, tj.:

- demontaz istniejagcych wodomierzy kolanowych kotnierzowych,

- montaz nowych wodomierzy studziennych kolanowych kotnierzowych.

2. ZBIORNIK WYROWNAWCZY WODY — zakres rob6t obejmuje wymiang
istniejagcego wyposazenia na nowe, z zachowaniem istniejagcego systemu sterowania tj.
- demontaz istniejacych sond konduktometrycznych,
- montaz nowego wyposazenia tj. sondy konduktometryczne w zakresie
sterowania pracg zbiornika wyréwnawczego, pomp gltebinowych, zestawu
hydroforowego, wlaczenie w zakres istniejacego sterowania pracg ujgcia
wody.

3. BUDYNEK UJECIA WODY —
Zakres robot obejmuje:

— w branzy technologicznej — montaz kompletnego zestawu hydroforowego
wraz ze sterowaniem, sondg poziomu w zbiorniku wyroéwnawczym..
Istniejacy zestaw hydroforowy do zdemontowania. Nalezy wymienié
rowniez krociec zeliwny dwukotnierzowy o dlugosci L=1100mm na
istniejacej instalacji hydroforowej. Wyposazenie pozostale bez zmian w
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stosunku do stanu istniejgcego.
1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujagcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w A-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.
1.5 Ogoélne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w A-00.00.00 ,,Wymagania og6lne” pkt 1.

2. Materialy i urzadzenia

Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w
A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 3.
Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami Dokumentacji
Projektowej.
Uwaga! llekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszqcej si¢ do opisu przedmiotu zamowienia
wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie metody, materiaty,
urzgdzenia itp rownowazne do przedstawionych w opisie.

2.1. MATERIALY I URZADZENIA
2.1.1. Zestaw hydroforowy.

Parametry zestawu hydroforowego:

- wydajno$¢ prac - Q =45,0 ~ 57,0 m3/h,

- przy wysokos$ci podnoszenia - H= 50,0 + 40,0 m st.w,

- max wys. podnoszenia (przy Q = 0 m3/h) - Hmax= 63,0 m st.w,
- moc zainstalowana (3 x 4,0 kW) - P = 12,0 kW,

- napigcie zasilania - U = 3x400 V,

- §rednica kolektorow: ssawnego i tlocznego PN10 - D = 100mm.

Sterowanie: przetwornicg czestotliwosci w trybie nadgznym tzn. kazda z pomp zestawu
wspotpracuje przemiennie z przetwornicg czestotliwosci wbudowang w uktad sterowania
zestawu — przemienna praca pomp. W przypadku awarii przetwornicy cz¢stotliwosci zestaw
automatycznie przechodzi do pracy kaskadowej, sterowanie odbywa si¢ za pomocg
mikroprocesora z przemienng praca pomp. Blokada zataczenia pompy w ktorej sterownik
wykryje awari¢ oraz automatyczne przelagczenie pompy w przypadku awarii pompy.

Pompy:3 x4,0KW

Wyposazenie zestawu hydroforowego:

- wielostopniowe wysokosprawne pionowe pompy ,,in-line”’; wszystkie elementy majace
kontakt z woda wykonane ze stali nierdzewnej, kolektory ssawny i ttoczny z kro¢cami
przylaczeniowymi beda wykonane ze stali kwasoodpornej wg PN-EN 10088-1 na ci$nienie
nominalne PN10:

- wszystkie spoiny w kolektorach wykonane sg metoda TIG, przy uzyciu specjalistycznego
stanowiska do spawania obwodowego kolektordéw, rur 1 ksztaltek.

- konstrukcja wsporcza wykonana bedzie ze stali kwasoodpornej wg PN-EN 10088-1, na
ktorej kazda pompa umieszczona jest na indywidualnych wibroizolatorach

- na kolektorze ssawnym zamontowane sg kotnierze luzne aluminiowe na ci$nienie nominalne
PN10.

- szafa sterownicza o stopniu ochrony IP54 z drzwiami pelnymi z blachy o grubosci 1,5 mm
malowanej farbg proszkowa z przeznaczeniem do zabudowy wewng¢trznej zawierajgca osprzet
elektryczny, uktad sterujaco-zabezpieczajacy , wyposazona w:

- przetwornicg cze¢stotliwosci z wbudowanym filtrem przeciwzakldceniowym szt. 1,
- sterownik mikroprocesorowy,
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- panel operatorski z wySwietlaczem ciektokrystalicznym,
- aparature zabezpieczajaco-taczeniows,
- wylacznik giowny.

- armatura odcinajaca dla kazdej pompy

- zawory zwrotne mi¢dzykotnierzowe latwe do wymiany dla kazdej pompy

- przetwornik ci$nienia 4-20mA na kolektorze ttocznym

- atest PZH na zestaw hydroforowy

-instrukcje montazu i eksploatacji zestawu hydroforowego wraz z adeklaracja zgodnosci w
jezyku polskim.

Wyposazenie dodatkowe:

- zabezpieczenie przed pracg pomp na sucho tzw. suchobiegiem

- manometr kontrolny na ssaniu i ttoczeniu

- na kolektorze ttlocznym zamontowano zbiornik przeponowy o pojemnosci 22 1 PN10 - 1 szt.

Zabezpieczenia pracy:
- Zwarciowe,

- termiczne,

- przed suchobiegiem.

Uklad sterowania umozliwia:
- sterowanie przetwornicg czestotliwosci (uktad M1F oraz MDF)
- zalgczanie 1 wytaczanie pomp w zalezno$ci od ci$nienia na tloczeniu oraz predkosci
obrotowej pomp
- przesuwanie rozruchdw pomp w czasie tagodzace skutki uderzenia hydraulicznego
- blokowanie zatgczenia pompy w ktorej sterownik wykryje awarie- automatyczne
przetaczenie pompy w przypadku awarii pompy
- automatyczne przechodzenie w tryb pracy kaskadowej w przypadku awarii falownika (uktad
ze sterowa- niem MDF)- blokade pracy zestawu w przypadku wystapienia suchobiegu
- zabezpieczenie przed nadmiernym wzrostem przeptywu — rozszczelnienie sieci tlocznej
- wylgczenie pomp po przekroczeniu cisnienia granicznego w instalacji- informacje §wietlng o
stanie pracy zestawu

- naprzemienng w czasie zamiang¢ pomp pracujacych, gwarantujaca jednakowy stopien zuzycia
eksploatacyjnego (uktad M1F — cykliczna zamiana pomp pracujacych w kaskadzie)

- kontynuacje procesu bez koniecznosci ponownego ustawiania parametroOw pracy zestawu w
przypadku braku zasilania lub wylaczenia uktadu.

Ksztaltki zeliwne do zamontowania:
- krociec dwukotnierzowy zeliwny DN100 — L=600mm — 2 szt
- - krociec dwukotnierzowy zeliwny DN100 — L=1100mm — 1 szt

2.1.2. Studnie glebinowe nr 1i nr 2 /obiekty istniejace - wymiana wodomierzy/

Montaz nowego wyposazenia rurociggu ttocznego w obudowie studni obejmuje montaz
wodomierza studziennego kolanowego kotnierzowego typu MK - 01 PN16 ( PoWoGaz lub
réwnorzedny) 0 parametrach:

—  nominalny strumien objg¢tosci qp = 40 m*/h

— srednica nominalna DN8Omm

—  maksymalny strumien objetosci gs = 110 m*/h

—  maksymalny roboczy strumien objetoéci - 50 m¥/h

—  posredni strumien objetosci g; = 3 m*/h
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- minimalny strumien obj¢tos$ci gmin = 0,4 m°/h

— masa M=18Kkg.
2.1.3. Zbiornik wyréwnawczy wody /obiekt istniejacy - wymiana sond
konduktometrycznych/

Zakres robot obejmuje:
1) oprdznienie zbiornika z wody z usunigciem ewentualnie nagromadzonych osadow,
2) demontaz istniejagcego wyposazenia, tj.: sond konduktometrycznych poziomu wody,
3) montaz sond konduktometrycznych- szt.7 (dla pozioméw odniesienia takich samych
jak istniejagce) + przetwornik poziomu do zabudowania w rozdzielni zestawu
hydroforowego, sondy do zamontowania w rurze ostonowej [J50PVC na glebokosci,
dla nast¢pujacych poziomoéw odniesienia:
» p0 = +0,00m od dna zbiornika — poziom zerowy (odniesienia), dtugo$¢
sondy L=4,90m
pl = +0,10m od dna zbiornika — poziom blokady pomp Il-ego stopnia
(zestawu hydroforowego), dtugos¢ sondy L=4,75m
P2 = +1,15m od dna zbiornika — sygnalizacji braku wody gospodarczo-
bytowej dhugos¢ sondy L=3,75m
P3 = 1,30m od dna zbiornika — poziom odblokowania pomp
hydroforowych, dtugo$¢ sondy L=3,60m
P4 = 2,50m od dna zbiornika — poziom zalgczenia pomp I-ego stopnia
(pompy glebinowe), dlugos¢ sondy L=2,40m
P5 = 4,0m od dna zbiornika — poziom wylaczenia pomp I-ego stopnia
(pompy gltebinowe), dlugos¢ sondy L=0,90m.
P6 = 4,10m od dna zbiornika — poziom blokady pomp I-ego stopnia
(pompy gtebinowe), dlugos¢ sondy L=0,80m.

vV Vv YV VvV VY V

3. Sprzet

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczace sprzg¢tu podane w A.00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 4.
Wykonawca przystepujacy do wykonania czgéci technologicznej oczyszczalni $ciekdéw
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:

e samochdd dostawczy

e oraz innych wynikajacych ze specyfiki prac.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 5.
4.2. Transport materialow i urzadzen

Wszystkie niezbedne materiaty 1 urzadzenia mozna przewozi¢ ogdlnodostepnymi
srodkami transportu 1 zgodnie z obowigzujacymi przepisami. Rodzaj transportu powinien by¢
dostosowany do rodzaju i ilo$ci przewozonego materialu lub urzadzenia i nie powinien
powodowac uszkodzenia go.

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonywania robot

Ogolne zasady wykonywania robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 6.
Montaz wyposazenia nalezy wykonaé tak, aby spelniato przewidziane dla niego funkcje,
zgodnie z Dokumentacja Projektowa, wytycznymi producentéw poszczegdlnych urzadzen.

5.1.1. Szkolenie obstugi oczyszczalni Sciekow

Po wykonaniu robot nalezy przeprowadzi¢ szkolenie w zakresie obshugi oczyszczalni
sciekow. Program szkolenia powinien uwzglednia¢ przekazanie szkolonym pracownikom
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wszystkich niezbednych informacji do obstugi, eksploatacji 1 konserwacji urzadzen.
Wykonawca przygotuje i przeprowadzi szkolenie odpowiednie do typu i rodzaju
dostarczanego urzadzenia. Szkolenie odbedzie si¢ w jezyku polskim, na terenie oczyszczalni
sciekow. W programie szkolenia nalezy przewidzie¢ zajgcia praktyczne w zakresie
wlasciwego bezpiecznego uzytkowania 1 konserwacji dostarczanych urzadzen. Zakres
oferowanego szkolenia powinien wynika¢ z wymagan przedstawionych w specyfikacjach
technicznych urzadzen.
5.1.2. Tabliczki lub nalepki informacyjne

Urzadzenia bedg posiadaty tabliczki znamionowe lub inny trwaly opis, niezbedny do
identyfikacji urzadzenia. Obiekty technologiczne beda posiadaly instrukcje BHP, niezbedng
do biezacej obstugi wykonang w jezyku polskim.

6. Kontrola jakos$ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci podano w A.00.00.00 ,,Wymagania og6élne” pkt. 7.
Nalezy przeprowadzi¢ nastepujace badania:
e zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektowa
e jako$ci maszyn i1 urzadzen oraz materiatow zgodnie z wymaganiami norm
¢ prawidlowego ustawienia oraz mocowania urzadzen
¢ prawidlowego wykonania potaczen
e utozenia przewodow:
- rz¢dnych utozenia przewodu,
- odchylenia osi przewodow,
- odchylenia spadku,
- zmiany kierunkow przewodow
e zabezpieczenia przed korozja czg¢sci metalowych
e kontrola potaczen przewodow
e kontrola szczelno$ci przewodow.

7. Obmiar robot

7.1. Ogolne zasady obmiaru robdt
Ogolne zasady obmiaru robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogolne” pkt. 8.
7.2. Jednostki obmiaru
- 1 m —kanaty i rurociagi technologiczne, dla kazdego typu, $rednicy
- 1 szt - armatura dla kazdego typu, $rednicy
- 1 kpl —montowanych urzadzen
- 1 szt - montowanych elementow.

8. Odbior robot

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogo6lne zasady odbioru robot podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
8.2 Odbior prac

Odbiorowi robot podlega sprawdzenie:
- zgodnosci wykonania z Dokumentacjg Projektowa, atestami producenta 1 normami
przedmiotowymi

- prawidtowos$ci montazu urzadzen technologicznych
- jako$ci wbudowanych materiatow
- dlugosci przewodow
- potaczen zgrzewanych i kolierzowych.
8.3. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Gotowos¢ odbioru robot zanikajacych nalezy dokonac¢ przed ich zakryciem poprzez
zgloszenie Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego z odpowiednim wyprzedzeniem, aby nie
spowodowac przestoju w realizacji pozostatych robot.
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9. Podstawy platnosci

9.1. Ogdlne wymagania
Ogo6lne wymagania dotyczace ptatnosci podano w A.00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt. 9.
9.2. PlatnoSci

W kazdym comiesiecznym okresie rozliczeniowym ptaci si¢ za ustalong z
Inspektorem nadzoru ilo$¢ wykonanych robdt, wyrazong procentem zaawansowania dla
kazdego elementu robot wyszczegdlnionego w harmonogramie rzeczowo-finansowym.

Cena obejmuje: zakup, dostawe w miejsce wbudowania i zamontowania materiatu lub
urzadzenia.

10 Przepisy zwigzane
10.1. Normy

PN-89/H-02650 - Armatura i rurociggi. Ci$nienia i temperatury

¢ PN-83/H-02651 - Armatura i rurociagi. Srednice nominalne

¢ PN-92/M-74001 - Armatura przemystowa. Ogolne wymagania i badania

+ PN-99/B-01706/Az1 - Instalacje wodociggowe. Wymagania w projektowaniu

¢ PN-96/B-73002 - Instalacje wodociaggowe. Zbiorniki ciSnieniowe. Wymagania i badania
¢ PN-86/B-01705 - Obiekty i urzadzenia ujg¢ wody. Terminologia

¢ PN-81/B-10740 - Stacje hydroforowe. Wymagania i badania przy odbiorze
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA
TECHNICZNA

E 00.00.00 Instalacje elektryczne
E 01.00.00 Wymagania ogdlne

E 02.00.00 Montaz instalacji sitowej.

Oznaczenia wg Wspdlnego Stownika Zaméwien (CPV):

Kod CPV 45000000-7 - Wymagania ogdlne
Kod CPV 45310000-3 — Montaz instalacji sitowej
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
E 00.00.00 INSTALACJE ELEKTRYCZNE

E 01.00.00 WYMAGANIA OGOLNE, ROBOTY BUDOWLANE
CPV 45000000-7

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania
I odbioru robot zwigzanych z zasilaniem w energi¢ zestawu hydroforowego na ujeciu wody
w m. Wolka Kanska, gm. Rejowiec Fabryczny.
1.2. Okreslenia podstawowe
Stacja elektroenergetyczna — jest to zespot urzadzen, ktorych gtdéwnym zadaniem jest
przetwarzanie lub rozdziat albo przetwarzanie i rozdziat energii elektrycznej
Stacja stupowa — jest to stacja ktorej urzadzenia umieszczone s3 na stupach.
Rozdzielnia napowietrzna — jest to rozdzielnia, ktérej konstrukcje, urzadzenia rozdzielcze,
aparatura pomiarowa i urzgdzenia pomocnicze s3 wykonane i przystosowane do ustawienia
napowietrznego
Elektroenergetyczna linia napowietrzna pradu przemiennego — urzadzenie napowietrzne
pradu przemiennego przeznaczone do przesylania energii elektrycznej, sktadajace si¢ z
przewodow, izolacji, konstrukcji wsporczych, osprzetu oraz innych elementow wynikajacych
ze sposobu pracy linii.
Napiecie znamionowe linii — napiecie migdzyprzewodowe, na ktére zbudowana jest linia
Zlacze instalacji elektrycznej — punkt z ktorego energia elektryczna jest dostarczana do
instalacji elektrycznej. W ztaczu instaluje si¢ pomiar rozliczeniowy energii elektrycznej.
Uziom — przedmiot lub zespdt przedmiotoéw umieszczonych w gruncie tworzacy elektryczne
polaczenie przewodzace z tym gruntem
Urzadzenia elektryczne — wszystkie urzadzenia 1 elementy instalacji elektrycznej
przeznaczone do takich celow jak wytwarzanie, przeksztalcanie, przesylanie rozdziat lub
wykorzystanie energii elektrycznej sa to maszyny, transformatory, aparaty, przyrzady
pomiarowe, urzadzenia zabezpieczajace, oprzewodowanie, odbiorniki
Rozdzielnice i sterownice: aparatura rozdzielcza i sterownicza — urzadzenia przeznaczone
do wlaczenia w obwody elektryczne, spetniajace jedna lub wiecej z nastgpujacych funkeji:
zabezpieczenie, sterowanie, odlaczenie, taczenie
Zabezpieczenie przeciwporazeniowe — zabezpieczenie 0sOb przeciw porazeniu, poprzez
potaczenie wszystkich czgsci przewodzacych do uziemionego punktu zasilania
Bezpiecznik — tacznik zdolny do jednokrotnego wyltaczenia okre$lonego pradu
zaktoceniowego
Stup o$wietleniowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w gruncie, stuzaca do
zamocowania oprawy o$§wietleniowej na wysokosci nie wigkszej niz 14 m.
Wysiegnik - element rurowy taczacy stup oswietleniowy z oprawa.
Oprawa o$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdzialu, filtracji 1 przeksztatcania
strumienia $wietlnego wysylanego przez zrodlo swiatta, zawierajace wszystkie niezbgdne
detale do przymocowania i potaczenia z instalacjg elektryczna.
Ustoj - rodzaj fundamentu dla stupéw.
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Zespol pradotworcezy - (agregat pradotworczy) samodzielne zrodto pradu, sktadajace si¢ z
pradnicy synchronicznej i napgdzajacego go silnika spalinowego, ustawionych na wspolnej
metalowej ramie
1.3. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest zobowigzany przeprowadza¢ prace zgodnie z dokumentacja
techniczng
1 Specyfikacjg Techniczng .

2. Materialy

2.1. Ogolne wymagania dotyczace materialow i urzadzen
Wykonawca jest zobowigzany:
— dostarczy¢ materiaty i urzadzenia zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i ST,
— powiadomi¢ Inwestora o proponowanych zrodtach pozyskania materiatow przed
rozpoczeciem dostawy 1 uzyskac jego akceptacje

Uwaga! llekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszgcej si¢ do opisu przedmiotu zamowienia
wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie metody, materiaty,
urzqdzenia itp rownowazne do przedstawionych w opisie.
2.2. Rodzaj uzytych materiatow

Zakres dostawy i rodzaj wszystkich materiatow powinien by¢ uzgodniony z
Inwestorem przed rozpoczeciem dostawy 1 uzyska¢ jego akceptacje. Materiaty zamienne do
rozdzielni eklektycznej powinny by¢ zakupione przez Wykonawce po uzgodnieniu z
Inwestorem.
2.3. Skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany przechowywa¢ materialy zgodnie z wymaganiami
producenta. Urzadzenia powinny by¢ sktadowane w zamknigtych, suchych, przewietrzanych i
oswietlonych pomieszczeniach.
2.4. Wariantowe wykorzystanie materialow.

Jesli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe wykorzystanie materiatdow do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomi¢ o swoim zamiarze Inwestora na trzy tygodnie
przed zastosowaniem tych materiatow. Wybranych i zaakceptowanych materiatow nie mozna zmienic.

3. Sprzet

3.1. Sprzet do wykonania
Wykonawca przystepujacy do wykonania zasilania elektrycznego przepompowni sciekow
powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu:
— zurawi budowlanych samochodowych,
— samochoddéw dostawczych
oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac 1 wymagan dokumentacji techniczne;.

4. Transport

4.1 Transport

Wykonawca jest zobligowany do stosowania tylko takich $rodkow transportu, ktore
nie bedg wptywaty niekorzystnie na jakos$¢ przewozonych materialow i urzadzen.
Rodza;j transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju 1 ilo$ci przewozonego materiatu lub
urzadzenia.

5. Wykonanie robot

5.1. Prace przygotowawcze

Prace przygotowawcze przy wykonywaniu zasilania w energi¢ elektryczng przepompowni
wody powinny by¢ zgodne ze Specyfikacjg 1 zapewnié bezpieczenstwo prowadzenia prac.
Wykonawca jest zobowigzany do wykonania prac przygotowawczych
5.2. Zakres i warunki prowadzenia prac

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng 1 ogdlnymi zasadami prowadzenia robot elektrycznych.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Cel kontroli jakoSci
Kontrola jakosci ma na celu sprawdzenie zgodno$ci przeprowadzonych prac z
dokumentacja techniczna, Specyfikacjg Techniczng 1 Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary
powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujagcymi normami.
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ prac i materiatow.
6.2. Kontrola jakosci
Kontrola jako$ci obejmuje zgodno$¢ wykonanych prac z dokumentacja techniczng i z
instrukcjami Inwestora. Szczegdlng uwage nalezy zwrdci¢ na: certyfikaty producentow
potwierdzajgcg pelng zgodno$¢ z wymaganiami Specyfikacji i dokumentacji technicznej
Wykonaweca jest zobowigzany do stalej i systematycznej kontroli prowadzonych robot
w zakresie 1 z czgstotliwoscig okreslong 1 zaakceptowang przez Inwestora.

7. Odbior robot

7.1. Odbior wstepny.
Przy odbiorze wstepnym powinny by¢ wykonane nastgpujace czynnosci:
1. sprawdzenie zgodno$ci wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacjg techniczna,
Specytikacja Techniczng, normami i przepisami
2. sprawdzenie protokétow odbiordéw czgsciowych robot
3. sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
4. sporzadzenie protokolu odbioru technicznego prac z uwzglednieniem wnioskéw i
ustalen
7.2. Odbidr koncowy.
Odbidér koncowy polega na koncowym oszacowaniu rzeczywiscie wykonanych prac
ze sprawdzeniem jakosci, wielkos$ci 1 wartos$ci.
Przy odbiorze koncowym powinno by¢ sprawdzone:
— zgodno$¢ wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacja techniczna, Specyfikacja
Techniczng, normami i przepisami
— $wiadectwa wlasciwe] jako$ci wykonanych prac potwierdzonych protokdtami testow
montazowych.
— sprawdzenie protokétow odbiordéw czgsciowych robot
— sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i1 zasady poprawnej eksploatacji
Przy odbiorze koncowym Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania nastepujacych
dokumentow:
— dokumentacji technicznej z wprowadzonymi zmianami
— Techniczna Specyfikacja
— Dziennik Budowy, Ksiazka Pomiaréw
— Wyniki pomiardw 1 testow kontrolnych
— Certyfikaty jako$ci uzytych materialow
Po zakonczeniu odbioru koncowego powinien zosta¢ sporzadzony protokotu odbioru
technicznego prac z uwzglednieniem wnioskow 1 ustalen.

8. Obmiar robot

8.1. Ogolne zasady obmiaru robot.

Obmiar robdt ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonania robot wg stanu na dzien
jago przeprowadzenia Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym i szczegoétowych
specyfikacjach technicznych a ich ilo$¢ podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robdt wchodzacych w sktad umowy. Obmiaru robot dokonuje wykonawca po
pisemnym powiadomieniu zarzgdzajgcego realizacja umowy o zakresie 1 terminie obmiaru.
Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru s3
wpisywane do ksiggi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
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Jakikolwiek biad lub przeoczenie w ilo$ciach podanych w przedmiarze robdt lub gdzie indziej
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych nie zwalniaja wykonawcy od obowigzku
wykonania wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji
zarzadzajacego realizacja umowy. Dlugos$¢ i odleglos¢ pomigdzy okreslonymi punktami
skrajnymi nalezy mierzy¢ poziomo ( w rzucie ) wzdluz linii osiowej. Jezeli szczegdlowe
specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, to objetosci
beda wyliczane w m’, jako dlugos¢ pomnozona prze $redni przekrdj. Badania urzadzen
elektrycznych bedg okreslone w jednostce 1 pomiar lub 1 odcinek.

8.2. Urzadzenia i sprzet pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru i
dostarczone przez wykonawce, muszg by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacje
umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujacych, to wykonawca misi
posiada¢ wazne $wiadectwo legalizacji. Muszg one by¢ utrzymywane przez wykonawce w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia i w terminach wymaganych
w celu dokonywania miesigcznych platnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie,
okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawce i zarzadzajacego realizacja
umowy.

Obmiary beda takze przeprowadzane przed czg¢sciowym i koncowym odbiorem robdt, a
takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.
Obmiar robdt zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po ich
wykonaniu, lecz przed zakryciem.

9. Odbiory robot i podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstawa ptatnos$ci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowg

ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych.

Dla rob6t wycenionych ryczattowo podstawa ptatnosci jest warto$¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynno$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizng bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i

transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzetu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wytaczeniem podatku VAT.
Zasady odbioréw robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

W zaleznos$ci od typu umowy 1 sposobu finansowania wymagane sg odpowiednie dokumenty
jakie nalezy kazdorazowo przygotowac dla uzyskania potwierdzenia naleznosci 1 jej wyplaty.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy i normatywy

Wszystkie roboty nalezy wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi w Polsce normami i
normatywami.

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (jednolity tekst Dz. U. z 2003 r. Nr 207,
poz. 2016 z p6zn. zm.).
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— Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r. — Prawo zaméwien publicznych (Dz. U. Nr 19, poz. 177).
— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. — o wyborach budowlanych (Dz. U. Nr 92, poz. 881).
— Ustawa z dnia 24 sierpnia 1991 r. — o ochronie przeciwpozarowe;j (jednolity tekst Dz. U. z
2002r.

Nr 147, poz. 1229).

— Ustawa z dnia 21 grudnia 20004 r. — o dozorze technicznym (Dz. U. Nr 122, poz. 1321 z

pozn. zm.).

— Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. — Prawo ochrony srodowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627 z

pozn.

zm.).

— Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. — o drogach publicznych (jednolity tekst Dz. U. z 2004 r.

Nr 204,

poz. 2086).

PN-1EC 60364-4-41 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa”,

PN-1EC 60364-4-43 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym”,

PN-1EC 60364-4-46 - ,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne i taczenie”,

PN-1EC 60364-4-47 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym,

PN-IEC 60364-4-473 -, Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”,

PN-1EC 60364-5-523 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe dtugotrwale przewodow”,

PN-1EC 60364-5-53 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura taczeniowa i sterownicza”,

PN-1EC 60364-5-537 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odtaczania izolacyjnego i taczenia”,

PN-1EC 60364-5-54 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia 1 przewody ochronne”,

PN-IEC 60364-5-56 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,

PN-87/B-0265 — Elektroenergetyczne linie napowietrzne — Zelbetonowe i sprezone
konstrukcje wsporcze. Obliczenia statyczne i projektowane

PN-B-03205 — Konstrukcje stalowe — Podpory linii elektroenergetycznych.
Projektowanie i wykonanie

PN-83/B-03154 — Elektroenergetyczne linie napowietrzne — Fundamenty konstrukcji
wsporczych. Obliczenia statyczne i projektowane

PN-90/E-01242 — Oznaczenie identyfikacyjne zaciskow urzadzen i zakonczen
przewodow oraz ogdlne zasady systemu alfanumerycznego

PN-79/E-06303 — Narazenie zabrudzeniowe izolacji napowietrznej i dobor izolatoréw do
warunkow zabrudzeniowych

PN-88/E-06313 — Dobor izolatorow liniowych i stacyjnych pod wzgledem wytrzymato$ci

mechanicznej
PN-91/E-06400/01 — Osprzet linii napowietrznych i stacji — Postanowienia ogo6lne
PN-91/E-06400/02 — Osprzet linii napowietrznych i stacji — Osprzet z przewodami gigtkimi

PN-88/E-08501 — Urzadzenia elektryczne — Tablice i znaki bezpieczenstwa
PN-74/E-90081 — Elektroenergetyczne przewody gote - Przewody miedziane
PN-74/E-90082 — Elektroenergetyczne przewody gote - Przewody aluminiowe
PN-74/E-90083 — Elektroenergetyczne przewody gote - Przewody stalowo - aluminiowe
PN-E-91030 — Elektroenergetyczne izolatory niskonapigciowe. I1zolatory ceramiczne.
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Wymagania i badania

PN-IEC 1089 — Przewody gote okragte o skretach regularnych do linii napowietrznych

PN-E-05100-1 — Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i badanie. Linie
pradu przemiennego z przewodami roboczymi gotymi

PN-83/E-06305 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i badania

PN-79/E-06314 - Elektryczne oprawy o$wietleniowe zewnetrzne

PN-90/B-03200 - Konstrukcje stalowe. Obliczenia statyczne i projektowanie

10.2. Przepisy prawne
Wykonawca jest zobowigzany zna¢ wszystkie przepisy prawne wydawane zar6wno przez
wiladze panstwowe jak 1 lokalne oraz inne regulacje prawne i wytyczne, ktore sg w
jakikolwiek sposob zwigzany z prowadzonymi robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych regut i wytycznych w trakcie realizacji robot.
1. Ustawa Prawo Budowlane z dnia7 lipca 1994 r (Dz. U. Nr89/1994 poz. 414 ) wraz z
pozniejszymi
zZmianami.
2. Ustawa o planowaniu i zagospodarowaniu przestrzennym z dnia 27 marzec 2003 r.
( Dz. U. Nr 80/2003 ) wraz z p6zniejszymi zmianami.
3. Ustawa o dostepie do informacji o s$rodowisku i jego ochronie oraz o ocenach
oddziatywania na
srodowisko z dnia 9 listopada 2000 r. ( Dz. U. Nr 109/2000 poz. 1157 )
4. Ustawa Prawo geodezyjne i kartograficzne z dnia 17.05.1989 r. ( DZ. U. Nr 30/1989 poz.
163)
z pozniejszymi zmianami.
5. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 19.12.1994 r. w
sprawie
dopuszczenia do stosowania w budownictwie nowych materiatéw oraz nowych metod
wykonania
rob6t budowlanych ( Dz. U. Nr 10/1995, poz. 48)..
6. Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatow Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i1 higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych i
rozbiorkowych. [Dz. Ust. nr 13 z 10.04.1972 r.
7. Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano Montazowych. Czg$¢ V -
Instalacje
elektryczne 1973 r.
8. Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r w sprawie bezpieczenstwa i
higien pracy.
10.3. Inne dokumenty i instrukcje
1. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych. (tom I, 11, I,
IV, V)
Arkady, Warszawa 1989-1990.
2. Warunki techniczne wykonania i odbioru rob6t budowlanych. Instytut Techniki
Budowlanej,
Warszawa 2003.
3. Warunki techniczne wykonania i odbioru sieci i instalacji, Centralny Osrodek Badawczo-
Rozwojowy Techniki Instalacyjnej INSTAL, Warszawa, 2001.
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E 02.00.00 INSTALACJA SILOWA CPV 45310000-3

1. Przedmiot i zakres stosowania specyfikacji

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania
1 odbioru robot zwigzanych z wykonaniem zasilania w energi¢ elektryczng zestawu
hydroforowego.
1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna ST jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji Robot wymienionych pkt.1.1.
1.3. Zakres robodt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych
z wykonaniem instalacji sitowych w budynku SUW.
1.4. Okreslenia podstawowe
Instalacja elektroenergetyczna — linie, w ktorych zastosowano przewody izolowane utozone
na stale w pomieszczeniach wraz z tablicami rozdzielczymi, osprz¢tem, ochrong
przeciwporazeniowg oraz konstrukcjami wsporczymi i mocujgcymi.
Instalacja odbiorcza — instalacja elektroenergetyczna znajdujaca si¢ za rozliczeniowym
uktadem pomiarowym.
Obwéd zasilajacy — koncowy odcinek instalacji elektroenergetycznej poczawszy od
ostatniego zabezpieczenia.
Wewnetrzna linia zasilajaca — linia zalicznikowa taczaca rozdzielnie gldéwng z instalacja
odbiorczg.
Przewody robocze — przewody fazowe.
Przewody ochronne — przewody stanowigce elementy zastosowanego $rodka dodatkowej
ochrony przeciwporazeniowej, ktore nie podlegaja obcigzeniu pradami roboczymi.
Ulozenie przewodéw po wierzchu — ulozenie przewodow na Scianach, sufitach i
konstrukcjach.
Przepust kablowy — rura stalowa lub z tworzywa sztucznego przeznaczona do ochrony
przewodoéw przed uszkodzeniami mechanicznymi, chemicznymi 1 dzialaniem tuku
elektrycznego.
Bruzda — wyzlobienie w $cianie, w posadzce albo w stropie przeznaczone do utozenia w nim
przewodu lub przewodu w ostonie, a nastgpnie przykrycie zaprawa cementow3.
Ochrona przed dotykiem bezposrednim - ochrona ludzi przed zagrozeniami wynikajgcymi
z dotyku cze$ci czynnych instalacji elektryczne;.
Ochrona przed dotykiem posrednim - ochrona ludzi przed zagrozeniami wynikajacymi z
dotyku dostepnych czgéci przewodzacych, ktore moga znalez¢ si¢ pod napigciem w wyniku
uszkodzenia izolacji instalacji elektrycznej.
Ochrona przed pradami przetezeniowymi - ochrona ludzi przed obrazeniami, a
pomieszczenia przed zniszczeniem w przypadku wystagpienia nadmiernych temperatur lub
oddziatywan elektromechanicznych wywotanych pradami przetezeniowymi ptyngcymi w
przewodach.
Ochrona przed przepieciem - ochrona ludzi przed obrazeniami, a pomieszczenia przed
zniszczeniem w przypadku wystgpienia nadmiernego wzrostu napigcia spowodowanego
wytadowaniami atmosferycznymi lub przepieciami taczeniowymi.
1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
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Wykonawca jest zobowigzany przeprowadza¢ prace zgodnie z dokumentacjg
techniczng, Specyfikacja Techniczng oraz zgodne obowigzujacymi przepisami i normami.

2. Materialy

2.1. Rodzaj uzytych materialow

Zakres dostawy i rodzaj wszystkich materialow do wykonania sieci niskiego napigcia
powinien by¢ uzgodniony Managerem przed rozpoczgciem dostawy 1 uzyskac jego
akceptacje.

Wszystkie uzywane materiaty powinny spetia¢ aktualne normy
Materiaty uzyte do wykonania prac objetych specyfikacja:

— Przewody elektroenergetyczne — zgodne z PN-87/E -90056

— Rury ochronne z twardego polietylenu zgodne normg PN-74/C-89200

— Bednarka z tasmy stalowej ocynkowanej FeZn 25x4 mm zgodna z normg PN-67/H-

92328

Wszystkie materiaty uzywane do prac powinny by¢ zgodne z ta Specyfikacja 1 pochodzi¢ z
zaktadoéw posiadajacych certyfikat jakosci zgodny z norma ISO 9001.
Uwaga!/ llekro¢ w tresci tej dokumentacji odnoszqcej si¢ do opisu przedmiotu zamowienia
wskazane zostaly znaki towarowe, patenty lub pochodzenie, dopuszcza sie metody, materiaty,
urzqdzenia itp rownowazne do przedstawionych w opisie.
2.3. Stosowane urzadzenia elektryczne.

Wszystkie urzadzenie powinny by¢ zgodne z wymagania mi dokumentacji
technicznej, Specyfikacji Technicznej 1 posiada¢ aktualne certyfikaty i spetniaé odnosne
normy.

Wszystkie napedy powinny by¢ dostarczone przez producentéw razem z silnikiem w
obudowach o stopniu zabezpieczenia minimum IP65, z materiatu izolacyjnego, ktory
zapewnia wymagany stopien zabezpieczenia.

2.4. Skladowanie materialow

Wykonawca jest zobowigzany przechowywaé materiaty zgodnie z wymaganiami
producenta. Urzadzenia i materialy powinny by¢ skladowane w zamknigtych, suchych,
przewietrzanych i dobrze o$wietlonych pomieszczeniach.

Przy sktadowaniu poszczegdlnych materialdéw nalezy przestrzega¢ nastgpujacych
wymagan:

5. rury instalacyjne winidurowe nalezy przechowywac¢ w pomieszczeniach zamknigtych o
temperaturze nie nizszej niz — 15 ° C i nie wyzszej niz + 25 ° C w pozycji pionowej, w
wigzkach odpowiednio gesto wigzanych, z dala od urzadzen grzewczych.

6. osprzet instalacyjnych 1 aparatur¢ elektryczng nalezy skladowaé na potkach w
pomieszczeniach suchych i ogrzewanych, w opakowaniach fabrycznych.

7. oprawy o$wietleniowe, klosze, swietlowki 1 lampy halogenowe, nalezy przechowywac
w pomieszczeniach suchych w opakowaniach fabrycznych, zwykle na gornych potkach
regatdéw magazynowych.

8. rozdzielnice prefabrykowane, nalezy sktadowaé¢ pod dachem, zabezpieczajac je przed
wplywami atmosferycznymi i kurzem, za$ stalowe konstrukcje i $ruby taczace prze
korozja.

9. wyroby metalowe i drobniejsze stalowe wytwory hutnicze jak druty, drobne
ksztattowniki, nalezy skladowa¢ w pomieszczeniach suchych, z odpowiednim
zabezpieczeniem przed dzialaniem koroz;ji.

2.5. Specyfikacja materialowa

I. Montaz instalacji silowej

1 |Przewdd YLY 5 x 16 mm? m

50

2 | Rura winidurowa typu RS 37 mm m

3,0

2.6. Wariantowe wykorzystanie materialow.
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Jesli dokumentacja techniczna dopuszcza wariantowe wykorzystanie materialéw do
prowadzenia prac, Wykonawca powinien powiadomi¢ o swoim zamiarze przedstawiciela
Inwestora na trzy tygodnie przed zastosowaniem tych materiatdw. Wybranych i
zaakceptowanych materiatéw nie mozna zmienic.

3. Sprzet

3.1. Sprzet do wykonania
Wykonawca przystepujacy do wykonania zasilania elektrycznego powinien wykazaé
si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzgtu:
— samochodéw dostawczych
— spawarki transformatorowej,
oraz inny wynikajacy ze specyfiki prac i wymagan dokumentacji techniczne;.

4. Transport

4.1. Transport
Wykonaweca jest zobligowany do stosowania tylko takich $rodkoéw transportu, ktore nie beda
wptywaly niekorzystnie na jako$¢ przewozonych materiatoéw i urzadzen.
Rodzaj transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju i ilo$ci przewozonego materiatu lub
urzadzenia.
Do transportu uzyte powinny by¢ nastepujace srodki:

— Samochody dostawcze

— Samochody skrzyniowe
Przewody mozna przewozi¢ w krazkach lub na bgbnach na specjalnej przyczepie do
przewozu kabli, dopuszczalne jest transport bebndéw z kablami w skrzyniach samochodow
skrzyniowych. Bebny z przewodami podczas transportu w skrzyniach powinny by¢ ulozone
na krawedziach dyskow, a dyski zabezpieczone przed przesuwaniem si¢. Pionowe
przewozenie bebndéw jest zabronione, bebny powinny by¢ przewozone poziomo. Obecnosé
ludzi w skrzyni samochodu podczas przewozenia kabli jest zabroniona Zaladunek i
roztadunek bebnéw z przewodami na skrzynie samochodu powinno odbywac si¢ za pomoca
dzwigu. Swobodne toczenie bebnow z przewodami ze skrzyni samochodu jest zabronione.
Transport materiatow 1 elementow o matej Srednicy np. akcesoriow i1 matych elektrycznych
urzadzen powinien odbywac si¢ fabrycznych opakowaniach chronigcych przed uszkodzeniem
lub zmieszaniem.
W czasie transportu, zatadunku, roztadunku i skfadowania materialow 1 akcesorii Wykonawca
powinien stosowac si¢ do zalecen producentéw. Zaleca si¢ dostarcza¢ materiaty 1 akcesoria na
plac montazu bezposrednio przed ich wykorzystaniem

5. Wykonanie robot

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng, Specyfikacja
Techniczng 1 Kontraktem, projekt organizacji robot powinien by¢ uzgodniony z Inwestorem.
5.2. Zakres i warunki prowadzenia prac

Wszystkie prace powinny by¢ prowadzone zgodnie z dokumentacja techniczng,
ogélnymi zasadami prowadzenia robot elektrycznych 1 wytycznymi producentéw
poszczegbdlnych materiatow.

5.2.1. Trasowanie.

Trasowanie nalezy wykona¢ zgodnie z projektem technicznym instalacji,
uwzgledniajac konstrukcje budynku oraz zapewniajac bezkolizyjnos¢ z innymi instalacjami.
Instalacje mogg by¢ uktadane tylko w linii pionowej lub poziome;.

5.2.2. Kucie bruzd.
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Bruzdy nalezy wykona¢ o szerokosci rownej okoto dwom $rednicom zewngtrznej
rury, glebokos$¢ bruzdy powinna by¢ taka, aby rura nie wystawata wiecej niz 5 mm poza mur
w stanie surowym, a nastgpnie mogla by¢ pokryta tynkiem. Rury nalezy uktadac¢
jednowarstwowo.

Przy prowadzeniu rur po stropie nalezy wykorzysta¢ otwory pustakow stropowych. Zabrania
si¢ kucia bruzd w elementach strunobetonowych i kablobetonowych, w innych elementach
konstrukcyjnych bruzdy moga by¢ wykute po uzgodnieniu z nadzorem budowlanym.
Przebicia przez $ciany nalezy wykona¢ w taki sposob, aby rur¢ mozna bylo wyginaé
fagodnymi tukami.

5.2.3.Ukladanie rur i osadzanie puszek.

Rury uktada¢ i mocowa¢ w uprzednio wykonanych bruzdach. Wykonanie tukow z rur
sztywnych nalezy realizowaé przez stosowanie odcinkdw rur wygictych fabrycznie w postaci
kolanka lub przez wyginanie rur w trakcie ich uktadania. Wyginanie tukow z rur sztywnych
nalezy wykona¢ na wsporniku dostosowanym do wymaganego promienia gigcia, po
uprzednim podgrzaniu rury. Przy ksztaltowaniu tuku sptaszczenie rury nie moze by¢ wigksze
niz 15 % wewngetrznej srednicy rury. Laczenie rur instalacyjnych zwyktych nalezy wykonac
za pomocg potaczen jednokielichowych Ilub ztaczek dwukielichowych wykonanych
fabrycznie, wzglednie kielichdw uformowanych w trakcie uktadania rur.

Puszki w instalacjach zwyktych powinny mie¢ przed zainstalowaniem wycigta
odpowiednig liczba otwordéw, a w instalacjach szczelnych powinny posiadac¢ potrzebng ilo$¢
otworow. Osadzanie obydwu typow puszek powinno by¢ na takiej glebokosci, aby po
otynkowaniu $ciany gorna krawedz puszki byta zréwnana z tynkiem.
5.2.4.Wciaganie przewodow do rur.

Przewody do rur nalezy wciagna¢ przy uzyciu tasmy stalowej ( sprezyny ) grubosci
okoto 0,5 mm i szeroko$ci 4 mm, zakonczonej z jednej strony kulka a z drugiej strony
uszkiem.

Nie zezwala si¢ na uktadanie rur z wciggnigtymi przewodami.
5.2.5.Ukladanie i mocowanie przewodow pod tynkiem.

Przy odmierzaniu przewodow nalezy przewidzie¢ rezerw¢ umozliwiajaca
pozostawienie w puszkach koncéw przewodow o dlugosci niezbednej do wykonania
polaczen, przewody nalezy ucina¢ szczypcami. Dla wykonania zagie¢ 1 tukéw przewodow
nalezy przycig¢ w odpowiednim miejscu wspolng powtoke polwinitowa. Nalezy przy tym
zwroci¢ uwage, aby nie uszkodzi¢ izolacji zyt. Jedng zyle przewodu nalezy wygia¢ na
zewnatrz, a pozostate zyly do wewnatrz tuku, tworzac na nich tagodne zagiecie. Ukladajac
przewody, nalezy wyrownaé tras¢ tak, aby na murze nie bylo wybrzuszen lub ostrych
krawedzi, narazajacych izolacje przewodu na uszkodzenia lub uniemozliwiajacych
prawidlowe przykrycie przewodow tynkiem. Przewody nalezy mocowaé do $ciany za pomoca
gipsu, gwozdzi lub przy uzyciu kotkow 1 klamerek. Zaprawe gipsowa nalezy narzuci¢ na
utozone przewody w odstepach okoto 50 cm. Mocowanie gwozdziami nalezy wykona¢ przez
whbijanie cienkich gwozdzi o dlugosci okoto 30 mm w mostek przewodu w odstepach 50 cm,
uwazajac, aby nie uszkodzi¢ izolacji zyt. Do puszek nalezy wprowadzi¢ tylko te przewody,
ktore wymagaja faczenia w puszce, pozostate przewody nalezy prowadzi¢ obok puszki. Przed
tynkowaniem konce przewodow nalezy zwina¢ w luzny krazek i wlozy¢ do puszki, a puszki
zakry¢ przykrywkami lub w inny sposob zabezpieczajacy przed zatykowaniem.
5.2.6.Ukladanie i mocowanie przewodow na uchwytach.

Uchwyty powinny by¢ wykonane z materiatu izolacyjnego i takiej konstrukcji, aby
przewod byt uktadany w odleglosci nie mniejszej niz 5 mm od $ciany. Uchwyty nalezy
przykrecié do ceownika w sposob trwaly. Srube z tworzywa znajdujaca si¢ w gornej czesci
uchwytu nalezy dokreci¢ tak, aby przewod nie poruszal sie uchwycie. Przewody nalezy
uktada¢ na uchwytach w taki sposob, aby ich odlegto$¢ od $ciany wynosita, co najmniej 5
mm. Przewody nalezy odwija¢, a nie wyciaga¢ z kregu. Luki na przewodach mozna
formowac recznie. Promien tuku powinien wynosi¢ nie mniej niz 6 do 7 $rednic przewodu.
Przewody wielozytowe nalezy uszczelniaé w osprzecie i aparatach za pomoca dtawikow.
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Srednica dlawika i pierécienia uszczelniajacego gumowego powinna byé dostosowana do
srednicy zewnetrznej przewodu. Po obu stronach pier$cienia gumowego nalezy zaktadaé
podktadki stalowe. Powloka przewodu powinna by¢ ucigta rowno z wewnetrzng $ciankg
puszki. Po dokreceniu dtawikow nalezy je dodatkowo uszczelni¢ kitem lub inng masa.

Przy czyszczeniu zyt miedzianych nie nalezy zeskrobywac cyny. Po wykonaniu potaczen
nalezy niezwlocznie przykreci¢ pokrywe, aby instalacja nie ulegta zawilgoceniu.

5.2.7. Przej$cia przez Sciany i stropy.

Przejscia przez $Sciany i stropy nalezy wykonywaé w postaci otworow wierconych tak,
aby nie powodowa¢ odpadania tynku wokot wykonywanego otworu. W otworach nalezy
osadzaé przepusty wykonane z rur winidurowych. Konce rur powinny by¢ oczyszczone z
ostrych krawedzi.

5.2.8. Przygotowanie koncow i przylaczanie przewodow.

Powloke przewodu wielozytlowego nalezy obcigé na takiej diugosci, aby po
wprowadzeniu przewodu do osprzetu czoto powtoki réwnato si¢ w wewngtrzng powierzchnia
puszki Powloke zdejmowaé w taki sposob, aby nie nadcigé izolacji zyly. Polaczenia zyt
przewoddéw nalezy wykona¢ za pomocg osprzegtu odpowiednio przystosowanego do rodzaju i
przekroju taczonych przewodow. Nie zezwala si¢ na tgczenie przewodow przez zwykte
skrecanie. W miejscach potaczen i rozgatezien zyty przewoddéw nie powinny by¢ napre¢zane
mechanicznie. Zyty nalezy obcigé na dlugoéé potrzebnag do wykonania potaczen z naddatkiem
do 1 do 2 cm. Zyty PE i N powinny by¢ nieco dtuzsze niz fazowe. Konce zyt odizolowaé na
dtugoéci niezbednej do prawidlowego polaczenia z zaciskiem. Zyly miedziane mozna
odizolowa¢ nozem monterskim, prowadzac do skos$nie tak, aby nie nadcia¢ zyty.

5.2.9. Instalacje i urzadzenia ochrony przeciwporazeniowe;j.

Przewody wielozytowe, w ktorych jedna z zyl ma by¢ wykorzystana jako przewod
ochronny, powinny mie¢ zyty ochronne w izolacji specjalnie oznakowanej. Sruby, nakretki i
podktadki sprezyste przeznaczone do wykonania zaciskow 1 polaczen srubowych w instalacji
dodatkowej ochrony przeciwporazeniowej powinny by¢ wykonane ze stali odpornej na
korozje lub ze stali zwyklej ocynkowanej albo w inny sposdb zabezpieczone przed korozja;
powloki ochronne nie powinny powicksza¢ rezystancji zestykow potaczen. Wylaczniki
przeciwporazeniowe powinny by¢ dostarczane bez uszkodzen, w fabrycznych opakowaniach,
wraz z za$wiadczeniami potwierdzajacymi zgodno$¢ parametrOw z wymaganiami projektu
technicznego. Przewod ochronny PE przytaczane do stalych urzadzen elektrycznych lub do
nieruchomych przedmiotdow metalowych, nalezy uklada¢ na stale. Przerwanie Iub
rozluznienie tych pofaczen nie powinno by¢ mozliwe bez uzycia narzedzi Potaczenia state
mozna wykona¢ przez spawanie, spojenie na zimno, nitowanie lub docisk Srubowy.
Polaczenia srubowe nalezy wykonywa¢ $rubami o $rednicy co najmniej 10 mm ze stali
odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonych przed korozja. Potaczenia Srubowe
nalezy wykonywa¢ w taki sposob, aby nakretka obejmowata co najmniej pie¢ nitek gwintu
Sruby, nakretke nalezy odpowiednio mocno dokreci¢ 1 zabezpieczy¢ przed samoczynnym
rozluznieniem. Polgczenia Srubowe nalezy wykonywaé stosujac podktadki sprezyste, a w
przypadku nierownych powierzchni stykowych, podkiadki sprezyste zabkowane ze stali
odpornej na korozje lub odpowiednio zabezpieczonej przed korozja. Powierzchnie stykowe
polaczen srubowych nalezy przed dokreceniem oczys$ci¢ i ewentualnie lekko natrze¢ wazeling
bezkwasowa. Przytaczenia przewodéw PE do korpusu lub innych czesci statych urzadzen,
aparatow 1 maszyn elektrycznych badz innych przedmiotéw metalowych objetych dodatkowa
ochrona przeciwporazniowa nalezy wykona¢ wylacznie za pomoca zaciskow ochronnych
przymocowanych na stale do chronionych przedmiotow. Przylaczenia przewodow
ochronnych 1 roboczych do wlasciwych obwodow aparatow dodatkowej ochrony
przeciwporazeniowej nalezy wykona¢ wylacznie poprzez zaciski taczeniowe tych aparatow.
Przewody ochronne 1aczace wylaczniki przeciwporazniowe rdznicowo-pragdowe z
chronionym urzadzeniem oraz uziomem pomocniczym nalezy izolowa¢ tak jak przewody
skrajne.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Cel kontroli jakoSci

Kontrola jako$ci ma na celu sprawdzenie zgodnosci przeprowadzonych prac z dokumentacja
techniczng, Specyfikacjg Techniczng 1 Kontraktem. Wszystkie testy i pomiary powinny by¢
wykonane zgodnie z obowigzujagcymi normami.

Wykonawca jest ponosi petng odpowiedzialnos$¢ za jakos$¢ prac i materiatow.

Wykonawca powinien dostarczy¢ Inwestorowi certyfikaty potwierdzajace, ze wszystkie
stosowane urzadzenia 1 aparatura kontrolna posiada wazne $wiadectwa dopuszczajace,
potwierdzajace kalibracje 1 spetniajgce wymagane normy.

6.2. Testy i pomiary
Wszystkie testy 1 pomiary powinny by¢ zgodne z obowigzujacymi normami. W przypadku,
jesli normy nie stanowig o zadnych testach wymaganych w Specyfikacji, Wykonawca
powinien zastosowa¢ wskazowki krajowe lub inne procedury przyj¢te przez Inwestora.
Wykonawca powiadomi Inwestora na pis§mie o kompletnosci kazdych zanikajacych robotach,
ktore moze kontynuowaé tylko po zatwierdzeniu przyjetej jakosci i1 przedstawieniu
Uzytkownikowi.
W przypadku satysfakcjonujacych wynikow pomiaréw wykonywanych przed i w czasie prac,
na wniosek Wykonawcy, Inwestor moze zrezygnowa¢ z przeprowadzania testow po
zakonczeniu prac.
Podczas przegladu prac po zakonczeniu prac nalezy przeprowadzi¢ nastepujace czynnos$ci:

— sprawdzenie stanu antykorozyjnej powloki ochronnej konstrukcji i akcesoriow

— sprawdzenie dokladno$ci wykonania elementéw

— sprawdzenie stanu i zupetnosci polaczen

— sprawdzenie stanu przewodow i akcesoriow

— poprawnos¢ zabezpieczenia przeciwporazeniowego
Wykonanie pomiardéw:

— skutecznos$¢ zabezpieczenia przeciwporazeniowego czesci przewodzacych

— rezystancji elementow instalacji uziemiajacej

— rezystancji izolacji przewodow
Wyniki pomiaréw powinny by¢ przekazane Inwestorowi w formie zgodnej z wymaganymi
normami.

7. Odbior robot

7.1. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbioru robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu powinien dokona¢ przedstawiciel

Inwestora w czasie umozliwiajacym wykonanie korekt 1 poprawek, bez hamowania ogdlnego
postepu robot.
Odbiorowi podlegaja:
Instalacje podtynkowe w rurach przed tynkowaniem, przy czym nalezy sprawdzic¢:

10. czy nie ma widocznych wgniecen, peknig¢ lub zataman na rurach .

11. prawidtowosci przebiegu trasy rur, $rednic i rodzaju.

12. prawidtowo$ci zamocowania 1 laczenia rur i puszek, poprawnosci malowania

ochronnego oraz wygig¢cia tukéw,

13. poprawnos¢ zabezpieczenia rur przed mozliwoscig zbierania si¢ w nich wody.

14. poprawno$¢ zabezpieczenia rur przy przej$ciach prze stropy i §ciany.

15. ponadto sprawdza si¢ czy nie wciggnigto przewodow do rur.
Instalacje wykonane przewodem podtynkowym przed tynkowaniem, przy czym nalezy
sprawdzi¢:
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16. prawidtowosci przebiegu trasy i1 przekroju przewodow.
17. prawidtowos$ci zamocowania przewodow i puszek,
18. prawidtowosci wykonania zagi¢¢ 1 tukow oraz pozostawionego zapasu przewodow w
puszce.
7.2. Odbior koncowy.
Odbidr koncowy polega na koncowym oszacowaniu rzeczywiscie wykonanych prac
ze sprawdzeniem jakosci, wielkosci 1 wartosci.
Przy odbiorze koncowym powinno by¢ sprawdzone:
— zgodnos¢ wykonanych prac z Kontraktem, dokumentacjg techniczng, Specyfikacja
Techniczng, normami i przepisami
— $wiadectwa wlasciwe] jakosci wykonanych prac potwierdzonych protokotami testow
montazowych.
— sprawdzenie protokétow odbiordéw czgsciowych robot
— sprawdzenie czy przedmiot odbioru spetnia warunki i zasady poprawnej eksploatacji
Przy odbiorze koncowym Wykonawca jest zobowigzany do przygotowania nast¢pujacych
dokumentow:
— aktualng dokumentacj¢ powykonawcza.
— protokdty prob montazowych i pomiarow.
— Dziennik Budowy, Ksigzka Pomiaréw
— Wyniki pomiaréw i testow kontrolnych
— Certyfikaty jako$ci uzytych materiatow
Po zakonczeniu odbioru koncowego powinien zosta¢ sporzadzony protokolu odbioru
technicznego prac z uwzglednieniem wnioskow 1 ustalen.

8. Obmiar robot

8.1. Ogolne zasady obmiaru robét.

Obmiar robdt ma za zadanie okresla¢ faktyczny zakres wykonania robot wg stanu na dzien
jago przeprowadzenia Roboty mozna uzna¢ za wykonane pod warunkiem, ze wykonano je
zgodnie z wymaganiami zawartymi w projekcie wykonawczym 1 szczegdtowych
specyfikacjach technicznych a ich ilo$¢ podaje si¢ w jednostkach ustalonych w wycenionym
przedmiarze robdt wchodzacych w sktad umowy. Obmiaru robét dokonuje wykonawca po
pisemnym powiadomieniu zarzadzajacego realizacja umowy o zakresie i terminie obmiaru.
Powiadomienie powinno poprzedza¢ obmiar co najmniej o 3 dni. Wyniki obmiaru sa
wpisywane do ksiegi obmiaru i zatwierdzane przez inspektora nadzoru inwestorskiego.
Jakikolwiek btad lub przeoczenie w ilosciach podanych w przedmiarze robot lub gdzie indziej
w szczegdlowych specyfikacjach technicznych nie zwalniaja wykonawcy od obowigzku
wykonania wszystkich robot. Bledne dane zostang poprawione wg pisemnej instrukcji
zarzadzajacego realizacja umowy. Dlugo$¢ 1 odleglos¢ pomigdzy okreslonymi punktami
skrajnymi nalezy mierzy¢ poziomo ( w rzucie ) wzdluz linii osiowej. Jezeli szczegotowe
specyfikacje techniczne wtasciwe dla danych robot nie wymagaja tego inaczej, to objetosci
beda wyliczane w m?, jako dlugos¢ pomnozona prze $redni przekrdj. Badania urzadzen
elektrycznych beda okreslone w jednostce 1 pomiar lub 1 odcinek.

8.2. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy.

Wszystkie urzadzenia 1 sprzgt pomiarowy, stosowane w czasie dokonywania obmiaru i
dostarczone przez wykonawce, musza by¢ zaakceptowane przez zarzadzajacego realizacje
umowy. Jezeli urzadzenia te lub sprzgt wymagaja badan atestujacych, to wykonawca misi
posiada¢ wazne $wiadectwo legalizacji. Musza one by¢ utrzymywane przez wykonawce w
dobrym stanie, w calym okresie trwania robot.

8.3. Czas przeprowadzania obmiaru.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzany z czestotliwoscia 1 w terminach wymaganych
w celu dokonywania miesigcznych platnosci na rzecz wykonawcy, lub w innym czasie,
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okreslonym w umowie lub uzgodnionym przez wykonawce i1 zarzadzajacego realizacja
umowy.

Obmiary beda takze przeprowadzane przed cze¢sciowym i koncowym odbiorem robdt, a
takze w przypadku wystapienia dtuzszej przerwy w robotach lub zmiany wykonawcy.
Obmiar rob6t zanikajacych i podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ bezposrednio po ich
wykonaniu, lecz przed zakryciem.

9. Odbiory robot i podstawa platnosci

9.1. Ustalenia ogolne

Podstawg ptatnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez wykonawce za jednostke
obmiarowa

ustalong dla danej pozycji kosztorysu przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach
umownych.

Dla robot wycenionych ryczaltowo podstawa platnosci jest wartos¢ (kwota) podana przez
Wykonawcg i przyjeta przez Zamawiajacego w dokumentach umownych (ofercie).

Cena jednostkowa pozycji kosztorysowej lub wynagrodzenie ryczattowe bedzie uwzgledniaé
wszystkie czynnos$ci, wymagania i badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST i w dokumentacji projektowej.

Ceny jednostkowe lub wynagrodzenie ryczattowe robot beda obejmowac:

- robocizne bezposrednig wraz z narzutami,

- warto$¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow i

transportu na teren budowy,

- warto$¢ pracy sprzg¢tu wraz z narzutami,

- koszty posrednie i zysk kalkulacyjny,

- podatki obliczone zgodnie z obowigzujacymi przepisami, ale z wylagczeniem podatku VAT.
Zasady odbiorow robot i ptatnosci za ich wykonanie okresla umowa.

W zalezno$ci od typu umowy 1 sposobu finansowania wymagane s3 odpowiednie dokumenty
jakie nalezy kazdorazowo przygotowa¢ dla uzyskania potwierdzenia naleznosci i jej wyplaty.

10. Przepisy zwigzane

10.1. Normy
PN-IEC 60364-4-41 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa”,
PN-IEC 60364-4-43 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetezeniowym”,
PN-IEC 60364-4-46 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Odlaczanie izolacyjne 1 taczenie”,
PN-IEC 60364-4-47 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym,
PN-IEC 60364-4-473 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Ochrona dla zapewnienia
bezpieczenstwa. Srodki ochrony przed pradem przetezeniowym”,
PN-1EC 60364-5-523 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych.. Dobor i montaz wyposazenia
elektrycznego. Obcigzalnosci pradowe diugotrwale przewodow”,
PN-1EC 60364-5-53 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Aparatura tagczeniowa i sterownicza”,
PN-1EC 60364-5-537 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dobdr i montaz wyposazenia
elektrycznego. Urzadzenia do odlaczania izolacyjnego i taczenia”,
PN-1EC 60364-5-54 - , Instalacje w obiektach budowlanych. Dobér i montaz wyposazenia
elektrycznego. Uziemienia i przewody ochronne”,
PN-1EC 60364-5-56 - ,,Instalacje w obiektach budowlanych. Dob6r i montaz wyposazenia
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elektrycznego. Instalacje bezpieczenstwa”,
PN-92/E-01200 — Symbole graficzne ogolnego stosowania w elektryce.

10.2. Inne dokumenty

Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materialbw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robot budowlano-montazowych i
rozbidrkowych. [Dz. Ust. nr 13 z 10.04.1972 1.

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r w sprawie bezpieczenstwa i higien
pracy

przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych ( Dz. U nr 80 poz. 912)

Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdt Budowlano Montazowych. Czgs¢ V -
Instalacje elektryczne 1973 r.
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